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ROMANA

1. Descrierea functionarii

Acest vehicul este echipat cu un sistem ce va ajuta_sa faceti manevrele de parcare cu spatele
detectand obiectele ce ar putea séa va loveasca masina. Obstacolele detectate sunt indicate cu ajutorul
unui semnal sonor intermitent a carui frecventa creste devenind continuu pe masura ce vehiculul se
apropie de obstacol.

G ~ @D | 405 B
0~05m Solid
~ Bi B
)~ FEDD | 56 T2 sec.
ATENTIE

Distantele mentionate sunt orientative, forma fiecarei zone de detectie poate varia de la un vehicul la altul.

Zona de detectie incepe intotdeauna de la extremitatea barei din spate, indiferent de faptul ca exista un cérlig de
remorcare sau un capac de protectie pentru roata de rezerva. In aceste cazuri va rugam sa
luati in considerare marimea acestora.

Zona de semnalizare continua : Aceasta zona este cea mai apropiata de
bara de protectie. Sistemul detecteaza obiecte si semnalizeaza cu un semnal
continuu chiar daca vehiculul este sau nu in miscare.

Zona statica : Este o zona intermediara. Sistemul detecteaza
obstacole si emite un semnal intermitent chiar daca vehiculul este sau nu in
miscare.

Zona dinamica : Este zona cea mai departata dar si cea mai larga. Sistemul
detecteaza obstacole dar nu emite sunete decét daca obstacolele se apropie.

ATENTIE
Familiarizati-va cu sistemul dupa ce acesta a fost instalat pe vehicul.

2. Sfaturi de utilizare
2.1. Recomandari generale ) ) )
Nu uitati ca acest sistem este un ajutor pentru mersul cu spatele, soferul trebuie sa fie responsabil
entru evaluarea distantelor fata de eventualele obstacole. Conduceti atent si prudent pentru a evita
ovirea persoanelor ( copil, animal, ...) sau a unor obiecte. Daca conduceti cu viteza senzorii pot sa nu
detecteze obstacolele la timp.
2.2. Functionare defectoasa temporara o
Sistemul poate sa nu functioneze corect in urmatoarele situatii:
daca un corp strain acopera senzorul (gheata, zapada, noroi...)
daca va aflati in apropierea unei antene de radiocomunicatie i
daca va apropiati de o sursa de ultrasunete (claxon, motor de motocicleta)
daca drumul este denivelat ) ) o -
daca vehiculul este inclinat datorita unei repartizari inegale a greutatii
in caz de ploaie in aversa sau apa pe senzori
in caz de inghetare a senzorilor.
.3. Plaja de detectie redusa ]
aja de detectie poate fi redusa in urmatoarele cazuri : )
daca vehiculul este stationat pentru o perioada indelungata in soare sau este foarte frig.
in prezenta unor obstacole cu proprietati mici de reflexie
daca un corp strain acopera senzorul (gheata, zapada, noroi...).
.4. Absenta detectiei ] ) o
ste posibil ca sistemul sa nu detecteze obiecte datorita reflexiei reduse :
obiecte foarte putin Tnalte, subtiri sau ascutite ( fire, funii, garduri de sarma, etc.)
obiecte cu proprietati absorbante (zapada, bumbac, etc.)
B obiecte foarte ascutite. ) } o )
Este posibil ca sistemul sa nu detecteze unele parti foarte joase ale unor tipuri de spoilere.

3. Functionare oFF oN .)'2\@
3.1. Porniti motorul.

’ |m—
ATENTIE @
Asigurati-va ca motorul este pornit pentru a evita descarcarea bateriei.
3.2. Puneti levierul schimbator de viteze in pozitia mers

inapoi (R) pentru activare.
3.3. Sistemul este acum gata sa detecteze obstacole.

ATENTIE
B Apropiati-va cu viteza mica de obstacole (mai putin de 5 km/h) si fiti
regatit sa franati repede. ) ) o )
] aﬁé |selmnalele sonore intermitente se transforma fintr-un semnal continuu opriti imediat
vehiculul.

TNEEE ONEEEEEEN
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FRANCAIS

1. Description du fonctionnement

Ce vehicule est équipé fun systéme qui facilite les manoeuvres de stationnement en marche arriére en détectant

les obstacles susceptibles Tendommager le vehicule. L'obstacle detects est indique par un signal sonore

Zintﬁirn]:‘l)ittenlt dont la frequence augmente jusqu'a atteindre une tonalité continue lorsque le vehicule se rapproche
e l'obstacle.

. - Solid
@& -G ., B
.5~0.9m sec
<o) ~ (s> Bi Bi
0.9~1.5m 1/2 sec
ATTENTION

Les distances mentionnées sont uniquement indicatives, la forme de chaque zone de detection pouvant varier d'un vehicule a
l'autre. La zone de detection commence toujours d l'extrémité arriére du parechocs.qu'un crochet iattelage ou une protection de
roue de secours soit installs. Si c'est le cas, tenez compte de la taille du crochet d'attelage et de la
protection de la roue de secours.

Zone de Signalement continu: II s'agit de la zone la plus proche du pare-chocs
arriere. Le systéme détecte les obstacles et émet un signal sonore continu, que le
vehicule soit immobilise ou non.

Zone statique: II s'agit de la zone intermédiaire. Le systéme détecte Ies obstacles et
émet un signal sonore intermittent, que le vehicule soit immobilise ou non.

Zone dynamique: II s'agit de la zone la plus €loignée et également la plus étendue. Le
systéme détecte les obstacles, mais n'émet un signal sonore intermittent que si la
cﬁlstance entre le vehicule et l'obstacle diminue.

ATTENTION
Veillez & vous familiariser avec le systéme apres son installation sur le vehicule.

2. Conseils iutilisation

2.1. Recommandations générales

N'oubliez jamais que merne si ce dispositif constitue une aide utile tors de la marche arriére, le conducteur est
toujours responsable de revaluation des obstacles éventuels. Soyez toujours suffisamment attentif et prudent en
conduisant afin d'éviter de blesser des tiers (enfant, animal, { ou de causer des dégats quelconques. Si vous
effectuez une marche arriére a grandé vitesse, les capteurs ne peuvent pas détecter les obstacles a temps

2.2. Défaillance temporaire

1I se peut que le systeme ne fonctionne pas correctement dans les situations suivantes:

si un corps stranger recouvre le capteur (glace, neige, boue...)

si vous vous trouvez a proximité d'une anten-ne de radiocommunication

si vous approchez d'une source d'ondes ultrasons (avertisseur sonore, moteur de moto...)

si la route est accidentee

si le vehicule est incline en raison d'une repartition inegale de la charge

en cas de forte pluie ou si de I'eau éclabousse le capteur

si le capteur est gelé.

.3. Plage de detection réduite

La plage de detection peut etre réduite dans les situations suivantes:

B sile vehicule stationne pendant une periode prolongée sous un soleil brulant ou par temps froid

B cn presence d'objets possédant un faible pouvoir réfléchissant

B sile capteur de detection est recouvert de boue, de neige ou de glace.

2.4. Absence de detection

1I se peut que les capteurs ne soient pas capables de détecter les objets suivants en raison de leur faible pouvoir
réfléchissant:

B objets trés bas, fins ou pointus (gneus, cordes, grillages de fit, etc.)

B objets possédant des propriétés d'absorption élevées (neige, coton, etc.)

B objets tres pointus.

SENEEEEE

II se peut que le systéme ne détecte pas la partie inférieure de certains modéles de pare-chocs. ),
3. Procedure de fonctionnement OFF ON R @
3.1. Démarrez le moteur.
—
ATTENTION

B Assurez-vous que le moteur tourne afin d'éviter toute décharge de la batterie.
3.2. Engagez le levier de changement de vitesse sur la position de marche arriére ("R") pour activer le
systéme.

3.3. Le systéme est maintenant prét a détecter les obstacles.

ATTENTION

B Approchez toujours lentement d'un obstacle (4 moins de 5 km/h) et soyez
Erét a ap;l)uye; rapidement sur la pédale de frein. )

| | orsque les signaux sonores intermittents se transforment en un signal

continu, arrétez immédiatement le vehicule.

| UM9401DR-v1 15/02/12




ENGLISH

1. Description of function

The vehicle is equipped with a system that facilitates reverse parking manoeuvres by detecting obstacles that
could damage the vehicle. The detected obstacle will be indicated by an intermittent beep,increasing in frequency
until it becomes a continuous tone as the vehicle moves closer to the obstacle.

<0o>>) ~ (<Jas>) Bi
00~05m Sl
[s>) ~ Bi Bi Bi Bi
05~0.9m 1/8 se
<105>) ~ (<15 = Bi  Bi
09~1.5m 172 sec
CAUTION

The distances mentioned are only a guide,the shape of each detection zone can vary from vehicle to vehicle.

The detection zone is always taken from the rear end of the bumper, regardless a towing hitch or spare wheel cover is installed If
applicable, please take the size of the spare wheel cover and towing hitch into account.
Continuous signalling zone: This is the zone nearest to the rear bumper. The System
detegts_lcl)bstac es and emits a continuous beep,whether or not the vehicle is at a
standstill.

Static zone: This is the intermediate zone.The System detects obstacles and emits an
intermittent beep,whether or not the vehicle is at a standstill.

Dynamic zone: This is the most distant zone and also the widest.The System detects
obstacles.but only emits an intermittent beep if the distance.

CAUTION

Ensure that you familiarise yourself with the system after it has been fitted to your vehicle.

2. Operating tips

2.1. General recommendations

Although this device is a valid aid when reversing, remember that the driver is always responsible for evaluating
nearby obstructions. Always drive carefully and cautiously to avoid injuring persons (children, animals, ...) or
causing material damage. I}% you back up at high speed, the sensors will {)e unable to detect the obstacles in time.
2.2. Temporary malfunction

The system may not operate correctly in the following situations:

where there is foreign matter on the sensor (ice.snow.mud,...)

if you are close to a radio communications antenna )

if you are approaching a source of ultrasonic waves (horn,motorcycle engine,...)

if the road is bumpy

if the vehicle is listing due to unequal load distribution

in heavy rain or if water splashes onto the sensor

if the sensor is frozen.

.3. Reduced sensing range

he sensing range may decrease in the following situations:

if the vehicle is parked for a long time in hot sun or in cold weather

in case of objects with low reflective properties

if the detection sensor is clogged with mud,snow or ice.

2.4. No detection

Owing to their low reflective properties,the sensors may not be able to detect the following objects:

B  very low,thin or pointed objects (wires,ropes,wire fences,etc.)

B objects with high absorption properties (snow.cotton.etc.)

[ sharp angled ogjects.

The system may not be able to detect the lower part of certain designs of bumper.

3. Operation procedure OFF oN

3.1. Start the engine.

—>
CAUTION
Make sure the engine is running in order to prevent the battery from discharging.

3.2. Engage the shift lever to "R"(reverse)to activate the system.
3.3. The system is now ready to detect obstacles.

CAUTION
B Always approach an obstacle slowly (at less than 5 km/h)and be ready to
ress the brake f)edal quickly.
] hen the signal changes from intermittent beeps to a continuous beep, stop
the vehicle immediately.

HEE >

Bip Bip Bip
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CESKY
1. Popis fungovani _ , o ,
Toto vozidlo je vybaveny systémem ktéry vam poméha pri parkovani spiatockou a ziStuje prekazky ktéré by mohli
narazit na vase auto. Systém zisti akiikolvek prekazku pred a za vozidlem a upozorni vodica postupnou zvukovou
signalizaciou, kterej intenzita sa priblizovanim k prekazke zvySuje a znie nepretrzite.

~ Qo= B
0.0~05m Solid
<las5>) ~ (<Jas>> 0509 %BQ&J
.0~ 0.9m =]
<]03>) ~ (<15 > Bi Bi
0.9~1.5m 1/2 sec
POZOR

Spomenuté vzdialenosti si orientacni, tvar kazdyho zistovaciho pasma se meni od vozidla ku vozidlu. Detekcni pasmo zacina
vzdy od koncovej Casti zadného naraznika, bez rozdielu ¢i tam existuje tazné zarizeni nebo ochranny priklop pre rezervni kolo.
V tychto pripadoch prosime Vis berte do uivahu velikost tychto predmetov.
Pasmo plynulé signalizace: Toto pdsmo je nejbliz8i od narazniku. Systém zjistuje
gfedmét’y a signalizuje plynulym mgnélem, i kdyz auto neni v chodu (provozu).
tatické pasmo: Prostiedni (stfedni) pdsmo: Systém zjiStuje piekdzky a vydava
feruSovany signdl, i kdyz vozidlo neni v chodu (provozu). o
ynamicke pasmo: Je nejvzdalenéjsi a nejSirsi pasmo. Systém zjist'uje prekazky, ale
nevydava zvuky, jen v ptipadé pfibI]iiem' prekéiei.
POZOR
Seznamte se se systémem po instalaci na vozidlo.
2. Pokyny na pouZiti
2. 1. VSeobecna doporudenia
Nezabudajte Ze tento systém je pomoc pri parkovani spiatokou, vodi¢ musi byt zodpovedny za urcenie
vzdialenosti vo¢i moznych prekazok. Jazdite opatrne a pozorne aby ste nenarazali na osoby (dieta, zviera), alebo
na predmety. V pripade ze mate velkt rychlost senzory nemozu zistit prekazky vcas.
2.2 Docasni nedokonalé fungovani
Systém moze fungovat nespravne v nasledovnych pripadoch:
Ak cudzie teleso zakryva senzor (lad, sneh, baﬂno)
Ak se nachazite v blizkoskti radiovej antén
Ak sa blizite k ultrazvukového zdroju (houlZaéka, motocyklovy motor)
Ak cesta je nerovnomerna
Ak VOZid{O je nakloneny vdaka nerovnomerného rozdelenia vahy
V pripade destu alebo vody na senzoroch
V pripade zmrznutia senzorov
3. Pasmo zniZenyho snimani
4smo moze byt znizené v nasledovnych pripadoch:
Ak voziglo je pozastaveny na dlhii dobu na slnku alebo je velmi zima
V pritomntosti prekazok s nizkymi reflexénymi vlastnostiami
Ak cudzie teleso zakryje senzor (lad, sneh, bahno)
4. Nepritomnost snimania
mozné ze systém neziStuje predmety vdaka nizsej reflexie:
Predmety malo vysoké¢, tenké alebo ostré (lano, droteny plot, atd)
Predmety s pohlcujucimi vlastnostiami (sneh, bavina)
Velmi ostré predmety
Je mozné zZe systém neziStuje ur¢ité velmi nizke Casti urcitych druhov spojlerov.
3. Fungovani
3.1. Nastartujte motor
POZOR
Uistite sa Ze motor je nastartovany aby ste sa vyhli vybitiu baterky
3.2 Zaradte spiatoc¢ku.
3.3 Systém je teraz pripraveny zistovat prekazky.
POZOR
B  Priblizte sa malou rychlostou prekazkam (menej ako 5 km/h) a budte
pripraveny pribrzdit. .
B Ak %\{ukove pretrzité signaly sa zmenia na plynuly signal ihned zastavte
vozidlo.

EEE s CEEE T P EEEEEEEE

Bip Bip Bip
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MAGYAR

1. A miikodés leirasa
Ezen jarmi olyan rendszerrel van ellatva, amely segitségével ugy végezhetik a hattal torténd parkolds
mandvereit, hogy a rendszer detektalja azokat a targyakat, amelyek az On gépkocsijat meﬁﬁthetik. A detektalt
akadalyokat idonkénti hangjelzés segitségével jelzi, amely gyakorisaga nd, folyamatossa valik, amint a jarmi az
akadalyhoz kozelebb keriilg.J

~ (At Bi  Bi
SIE SEH= 0.9~1.5m 17'25907'
FIGYELEM!

A megemlitett tavolsagoknak tajékoztato jellegiik van, kiilonbozd jarmiivek esetében minden egyes detekcios szakasz alakja
valtozhat. A detekcios szakasz mindig a hatso lokharité szélén kezdddik, attdl fiiggetleniil, hogy létezik egy vonohorog vagy a
potkerék véddfedele. Ez utobbi esetekben kérjiik, vegyék figyelembe ezek nagysdgat.
A folyamatos jelzési szakasz: Ez a szakasz a 10kharitohoz van legkozelebb. A rendszer
detektalja a télrggakat ¢s egy folytonos jeladassal figyelmeztet, abban az esetben is, ha
a jarmi mozgasban van és akkor is, ha nincs mozgasban.
Sztatikus szakasz: Atmeneti szakasz. A rendszer detektdlja az akadalyokat ¢s
idonkénti jelzést ad ki, akar mozgasban van, akar nincs mozgasban a jarmi.
Dinamikus szakasz: A legtavolabb esd szakasz, de egyben a legb6vebb is. A rendszer
ﬂetd(lt{ijlja le(lz akadalyokat, de nem figyelmeztet, csak a%)ban az esetben, ha az akadalyok
Ozelednek.

FIGYELEM!

Ismerje meg a rendszert, a jarmiire torténd felszerelés utdn.

2. Hasznalati tanacsok
2.1. Altalanos javaslatok
Ne feledjek, h0§y ezen rendszer a hatramenet segédeszkoze, a gépkocsivezetd felelds a létezd akadalyok
tavolsaganak felbecsiilésére. Vezessenek figyelmesen és eldvigydzatosan annak érdekében, hogy elkeriiljck a
személyek (gyerek, allat,...) eliitését, vaéy mas targyak megiitését. Ha sebességgel vezetnek, megtorténhet, hogy
az érzékeldk ne észleljék idében az akadalyokat.
2.2. Ideiglenes hibas miikodés
A kovetkezo esetekben megtorténhet, ho%{y a rendszer helytelentil mikodik:
ha az érzékel6t egy idegen test eltakarja (jég, ho, sar...)
ha radio-osszekottetéses antenna kﬁzefében tartozkodnak
ha ultrahangforrashoz kozelednek (autoduda, motorkerékpar motor)
ha az uton szintkiilonbségek talalhatok
ha a jarmi ferdén all egy egyenlétlen sulyelosztas miatt
zéporesd esetében vagy ha az érzékeldket viz érte
az érzékelok megfagyasa esetében.
.3. Csokkentett detektalo feliilet
detektalo feliilet csokkentett lehet a kovetkezo esetekben:

ha a jarmii hosszabb ideig napos vagy nagyon hideg helyen 4ll

kis visszasugarzassal renﬁelkez(’i akadalyok jelenlétében

ha az érzékel6t egy idegen test eltakarja (jég, ho, sar...)
2.4. A detektalas hianya
Lehetséges, hogy a rendszer nem detektalja a targyakat a csokkentett visszasugarzas miatt:

aievésbe magas, vékony vagy hegyes trgyakat (szalak, kotelek, drotkeritések, stb.)

W abszorbens jellegli térl%yak (ho, pamut, stb.{
B nagyon hegyes targyak.
Lehetséges, hogy a rendszer ne detektalja az egyes spoilertipusok nagyon lenti részeit.

3. Miikodés OFF ON )
3.1. Inditsak be a motort. .:> vy
FIGYELEM! : @
Az elem lemeriilésének elkeriilése érdekében, bizonyosodjanak meg arrol, hogy a motor be
van inditva.

3.2. Aktivalas céljabol a sebességvalté karjat helyezzék a hatramenet (R)
poziciéba.

3.3. A rendszer most készen all az akadalyok detektalasara.

FIGYELEM! ) )

B Kis sebességgel kozeledjenek az akadalyok fel¢ (5 km/h —nal kisebb

sebességgel) ¢s legyenek felkésziilve egy gyors fékezésre. .
B  Ha az idonkénti hangjelzések folyamatos jelzéssé alakulnak, rogton allitsak le a jarmivet.

g 1 1 1 111

Bip Bip Bip
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POLSKI

1. Opis dzialania

Samochod ten jest wyposazony systemem, ktory pomaga manewrowanie parkowania samochodu podczas
cofania wykrywajac przedmioty , ktore mogtyby uszkodzi¢ samochod. WyEryte przeszkody sa wskazane za
pomoca przerywanego sygnatu dzwigkowego, ktorego czestotliwos¢ wzrasta do sygnatu ciaglego w miare gdy
samochod zbliza si¢ przeszkody.

NGE= .
0.0~05m Solid
<Jas5>) ~ (<Jas>) Bi Bi Bi Bi
0.5~0.9m 1/8 sec
<105>>) ~ (<15 > Bi  Bi
0.9~1.5m 1/2 sec
UWAGA

Wymienione odleglosci sq orientacyjne, ksztalt kazdej strefy wykrywania moze sie zmieniac od jednego samochodu do drugiego.
Strefa wykrywania zawsze zaczyna od punktu koncowego tylnega preta niezaleznie od faktu istnienia haku holowniczego lub
ochronnej pokrywy kota zapasowego. W takich przypadkach prosze bra¢ pod uwage ich wymiary.
Strefa ciaglej sy, nalnzacjii:%trefa ta jest najblizsza zderzaka. System wykrywa
przedmioty i sygnalizuje ciagtym sygnalem obojetnie czy samochdd jest uruchomiony
czy nie.
Strefa statyczna: Jest to strefa posrednia. System wykrywa przeszkody i wysyla
;S)rzerywanay sygnat obojgtnie czy samochdd jest uruchomiony czy nie.

trefa dynamiczna: Jest to strefa najbardziej odlegta lecz najszersza. System wykrywa
przeszkody lecz nie wysyta dzwigku, tylko gdy przeszkody zblizaja sig

UWAGA

Zaznajomic¢ sig systemem po jego zainstalowaniu.

2. Polecenie uzywania
2.1 Ogolne polecenia
Nie zpominaé,ze ten system jest pomoca cofania samochodu, kierowca musi by¢ odpowiedzialny za ocenianie
odlegtosci wobec ewentualnych przeszkod. Kierowa¢ uwaznie i ostroznie, zeby omina¢ potracenia osob (dzieci ,
zwierzat....) lub niektorych przedmiotow.. Jezeli prowadzisz z szybka predkoscia czujnik moze na czas nie
wykry¢ przeszkod.
2.2 Dzialanie tymczasowo wadliwe.
System moze dziata¢ nieprawidlowo w nastgpujqcej sytuacji:
jezeli ciato obce pokrywa czujnik ( 16d, $nieg, bioto...).
Jezeli znajduje si¢ w poblizu anteny radlokomumkacy‘]n@i(.
Jezeli zbliza sig zrodta ultradzwigkowego ( klakson, silnik motocykla)
Jezeli droga jest nierowna. o )
jezeli samochdd jest pochylony z powodu wagi nieréwno roztozone;.
w przypadku deszcza ulewnego lub wody na czujnikach.
w przypadku zamarznigcia czujnikow.
2.3. Strefa obnizonego wykrycia
Strefa wykrycia moze by¢ obnizona w nastepujacych przypadkach:
B jezeli samochod jest zatrzymany dtuzszy okres na stoncu lub gdy jest bardzo zimno.
W w obecnosci niektorych przeszkod z whasciwoscia matych odblaskow
B jezeli cialo obce pokrywa czujnik ( 16d, $nieg, btoto...).
2.4 Brak wykrycia.
Jest mozliwe,ze system nie wykrywa przedmiotow z powodu obnizonego refleksu:
B przedmioty malo wysokie, cienkie lub ostre (nicie, sznurki, druciany plot, itd.)
u Erzedmloty z whasciwoscia pochlaniajaca ( $nieg, bawelna, itd.)
] ardzo ostre przedmioty.
Jest mozliwe, Ze system nie wykryje niektorych czgsci bardzo niskich niektorych rodzajow powtok.

3. FUNKCJONOWANIE
3.1.Zapusci¢ silnik OFF ON )/

UWAGA =@ ) @

Ubezpieczyc sie czy silnik jest wlqczony, zZeby zapobiec roztadowania baterii.
3.2. Postawi¢ dzwigni¢ zmiany biegéw w pozycje cofania (R) do
uaktywnienia.

3.3. System jest gotowy do wykrywania przeszkod.

UWAGA

B Zbliza¢ si¢ wolna predkoscia przy przeszkodach ( mniej niz 5 km/h) i
przygotowac si¢ zahamowac szybko.

B Jezeli przerywany sygnat dzwigkowy zamieni si¢ w sygnat ciagly zatrzymac natychmiast samochdd.

Bip Bip Bip
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ESPANOL

1. DescriPci()n del funcionamiento

Este vehiculo esta equipado con un sistema que les azuda a hacer las maniobras de aparcamiento en marcha atras
detectando los objetos contra los cuales podria golpear su coche. Los obstaculos detectados se indican a través de
una sefial sonora intermitente cuya frecuencia crece, llegando a ser continua a medidas de que el vehiculo se
acerca al obstéaculo.

o> ~ EED | 5-05m B
~ 05~ 09m BIBIBIEI
(=T B Bi
S ~ G| 5 T2 sec.
;CUIDADO!

Las distancias mencionadas son para orientacion, la forma de cada zona de deteccion puede variar de un vehiculo a otro. La
zona de deteccion comienza siempre en la extremidad de la batayola de atrds, a pesar de la existencia de un gancho de
remolque o de una caja de proteccion para la rueda de recambio. En estos casos les rogamos
tomar en consideracion el tamario de estas.

Zona de seializacion continua: esta zona es la mas cercana de la batayola de
proteccion. El sistema detecta los objetos y los indica a través de una sefial continua
aun si el vehiculo esté o no en mocion.

Zona estatica: Es la zona intermediaria. El sistema detecta los obstaculos y emite una
sefial intermitente aunque si el vehiculo este 0 no en mocion. D: fw
Zona dinamica: Es la zona més lejana pero también la mas amplia. El sistema detecta i
obstaculos pero no emite sonidos que si los obstaculos se acercan.

;CUIDADO!
Familiaricense con el sistema después de su instalacion en el vehiculo.

2. Consejos de utilizacion
2.1. Recomendaciones generales

No se olviden que este sistema es una ayuda para la marcha atrés, el chofer tiene que ser responsable para la
valoracion de las distancias frente a eventuales obsticulos. Maneje cuidadosamente y prudentemente }i)ara ev1ltar
e que los

atropellos a personas (nifios, animales,...f o ciertos objetos. Si maneja con velocidad los es posib
sensores no detecten a tiempo los obstaculos.

2.2. Funcionamiento defectuoso temporaneo

El sistema puede no funcionar correctamente en las siguientes situaciones:

si un cuerpo ajeno cubre el sensor (hielo, nieve, barro...)

si se encuentra cerca de una antena de radiocomunicacion

si se acerca de una fuente de ultrasonidos (claxon, motor de motocicleta)

si el camino es accidentado

si el vehiculo es inclinado debido a una distribucion desigual del peso

en caso de lluvia fuerte o de agua por encima de los sensores

en caso de helamiento de los sensores.

.3. Playa de deteccion reducida

La playa de deteccion puede reducirse en los siguientes casos:

] si el vehiculo queda aparcado para un periodo largo en el sol o si hace muy frio.

B en presencia de unos obstaculos con propiedades de reflexion reducidas

u si un cuerpo ajeno cubre el sensor (hielo, nieve, barro...).

2.4. Ausencia de la deteccion

Es posible que el sistema no detecte objetos debido a la baja reflexion:

B objetos muy poco altos, delgados o apuntados (hilos, cuerdas, cercas alambradas, etc.)
B objetos con propiedades absorbentes (nieve, algodén, etc.)

B  objetos muy apuntados.

Es posib{e que el sistema no detecte algunas partes muy bajas de algunos tipos de espoilers.

3. Funcionamiento OFF oN
3.1. Arranque el motor.

;CUIDADO! L~ N~
Aseguirense que el moto esté arrancado para evitar la descarga de la bateria.

3.2. Ponga la palanca de cambio de marchas en posicion marcha por atras
(R) para la activacion.

3.3. Ahora el sistema esta listo para detectar los obstaculos.

;jCUIDADO!

B Acérquense con poca velocidad a los obstaculos (menos de 5 km/h) y sea
listo a frenar rapidamente.

B Silas sefales sonoras intermitentes se transforman en sefial continua paren
el vehiculo inmediatamente.

SENEEEEER

Bip Bip Bip
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SLOVENSEINA
1. Opis delovanja _ ) - o o _
To vozilo je opremljen z sistemom ki vam pomigne narediti manevre za parkiranje nazaj, sistem zacuti predmete
ki lahko udare va§ avto. Obcutene zapreke so pokazane z pomoci resonancnega zacCasnega signala nekatere
frekvence rasti tako da postane neprestana dokler vozilo se priblizava od zapreke.

<9>) ~ (Das= Bi
0.0~05m Solid
<105>) ~ (<103, BiBi BiBi
0.5~0.9m 1/8 se
<]09>) ~ (<5 =) Bi Bi
0.9~1.5m 1/2 sec
POZORNOST

Omenjene razdalje so primerne, oblik vsakega obmocja za obcutenje lahko variira od enega vozila do drugega.

Obmocje za obcutenje zacne vedno od ekstreme precke od nazaj ne glede na to da je kavelj za vlecenje vozila ali zasciten
pokrov za nadomestno kolo. V tim primerama, prosimo vas da vzamete v obziru njegovo velikost.
Obmocje za neprestano signalizacijo: To obmocje je najblize od precke za zaicito,
Sistem obcuti predmete in signalizira z neprestanem signalom pa ¢eprav vozilo je ali ni
V potezi.

Stati¢no obmocje: To je vmeseno obmocje. Sistem obcuti zapreke in spusti zaCasen
signal pa ¢eprav vozilo je ali ni v potezi. . S )
Dinami¢no obmocje: To je nadaljnje obmocje ampak tudi in najvecja. Sistem obcuti
zapreke ali ne spusti signalov razen ¢e zapreke so blizu.

POZORNOST

Seznanite se z sistemom po Cesa je bil instaliran na vozilu.

2. Nasveti za uporabo

2.1. Generalna priporocila

Ne pozabite da to sistem je pomo¢ za prevoz nazaj, voznik mora biti odgovoren za ocenitev daljin na odnosu od
mogocih zaprek. Vozite oprezno in skrbno za onemogociti udar oseb (otrokov, zivalih, ...) ali nekaterih predmetov.
Ce vozite z veliko brzino, senzorji lahko ne obcutijo zapreke na vreme.

2.2. Zacasno nezadostno delovanje

Sistem ne moze delovati pravilno u slede¢im predmetoma:

Ce tujo telo pokriva senzor (led, sneg, blato ...)

Ce ste blizu antene za komunikacijo

Ce pridite blizu izvora ultra zvokov (troblja, motor motornega kola)

Ce ni pot raven

Ce vozilo je nagibano zaradi neravnega deljenja teza

V primeru deza ali vode na senzornima

V primeru zamrznjenja senzotja.
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Plaza za razkrinkanje lahko je zmanjSana v naslednjim predmetoma:

¢e vozilo je zaustavljeno za dolgo vreme na soncu ali je zelo mrzlo.

v prisotnosti nekaterih zaprek z malim karakteristikama za refleksijo.

e tujo telo pokriva senzor (let, sneg, blato...)

2.4. Odsotnost razkrinkanja

Je mogoce da sistem ne obCuti predmetov zaradi tega da je razkrinkanje zmanjSano:
[ ] predmeti zelo malo visoki, tanki ali ostri (nit, vrv, zi¢na ograja, itd.)

B  predmeti ki imajo absorpcijske karakteristike (sneg, bombaz, itd.)

B zelo ostri predmeti

Je mogoce da sistem ne obcuti nekatere strane zelo nizke nekaterih vrst spoiler-a.

3. Delovanje OFF oN
3.1. Postavite v pogon stroj.
—
POZORNOST
Zavarujete se da je stroj postavljen v pogon za onemogociti opravljanje baterije. ),
3.2. Postavite levijer menjalnik v poziciji za voZnjo nazaj (R) za aktiviranje. R @
3.3. Sistem je zdaj spremen obcutiti zapreke.
POZORNOST

B Pridete blizu zaprek z malo brzino (manj kot 5 km /h) in bodete spremni
zavreti hitro.

B  Ce zacasni zvocni signali se menjajo v neprestanem signalu, zaustavite
takoj vozilo.

Bip Bip Bip
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TURK

1. Calisma seklinin aciklanmasi

Bu arag, arabaniza carpabilecek maddeleri bularak size arka ile park manevralarini yapmaya yardimei olan bir
sistem ile donatilmistir. Bulunan engeller aralikli bir sinyal He isaretlenmektedir. %u sinyal aracin engele
yaklastiginda siirekli olmaya baslar.

0.0~05m Solid
) ~ (@D P

0.5~09m 1/8 se
<los>) ~ (<5 > Bi  Bi

09~1.5m 1/2 sec

Belirtilmis olan mesafeler sadece érnek olarak verilmis olup, herbir bulma alanmin sekli araga gore degisebilir.

Bulma alani her zaman, bir rémork mandali veya yedek tekerlek icin bir koruma kapagi olsun veya olmasin arka tamponun
ucundan baslar. Bu durumlarda liitfen bunlarin ebatlarint géze aliniz.

Siirekli sinyal alani: Bu alan koruma tamponuna en yakindir. Sistem maddeleri
buluyor ve arag seyyir halinde olasa veya olmasa siirekli bir sinyal ile uyariyor.

Statik alan: Ara bir alandir. Sgstem maddeleri buluyor ve arag seyyir halinde olsa veya
olmasa aralikl1 bir sinyal vermektedir.

Dinamik alan: En uzak fakat en genis te olan alandir. Sistem maddeleri buluyor fakat
sadece maddeler yaklasinca sinyal veriyor.

DIKKAT

Sistem araca takildigindan sonra ona alismaya ¢alisiniz.

2. Kullanim o6nerileri

2.1. Genel tavsiyeler

Bu sistem arka 1le seyyir i¢in yardimci bir alet oldugunu unutmayiniz, olasikikli engellere kadar mesafelerin
degerlendirilmesi i¢in $6for sorumlu olmalidir. Kisilerin (cocuk, hayvan vs% veya bazi maddelere carpmamak igin
dikkatli ve tedbirli olmalisiniz. Araci hizli kullanirsaniz algilayicilar engelleri zamaninda bulmayabilir.
2.2. Gegici hatalh calisma

Sistem asagidaki sartlarda ¢aligmayabilir:

algilayici yabanci bir madde ile kaplanmis ise (buz, kar, gamur vs)

bir radyokomiinikasyon antenin civarinda bulundugunuzda

bir ultrason kaynagina yaklastiginizda (klakson, motosiklet motoru)

yol diiz degilse

agirhigin dagilimi esit olmadigindan dolay: arag egiri ise

yagmur veya algilayicilar tizerinde su oldugunda

algilayicilarin dondugunda

2.3. Kisith bulma alam

Asagidaki durumlarda bulma alan1 azalilabilinir: )

B arag uzun bir zaman giineste kaldiginda veya gok soguk ise

W distk yansitma 6zelligi olan engellerin civarinda

B yabanci bsr madde algilayiciyr kapatmis ise (buz, kar, gamur vs)

2.4. Engellerin bulunmamasi

Diisiik yansitmanin yiiziinden sistem engelleri bulmayabilir:

] aYc;ak, ince veya keskin nesneler (ip, halat, tel perde vs)

B  cmici nesneler (kar, pamuk vs)

[ ¢ok kesksn nesneler

Sistem bazi tampon tiplerinin ¢ok al¢ak olan kisimlarini bulmayabilir.

3. Kullanim OFF oN

3.1. Motoru c¢ahistiriniz. —

DIiKKAT ‘D GD

Akiingn bosaltilmasini nlemek i¢in motoriin ¢alistigindan emin olunuz.

3.2. Sistemi aktif hale getirmek iizere vitesi geri seyyir durumuna getiriniz (R) )/
3.3. Sistem simdi engelleri bulmak i¢in hazirdir. R @
DIKKAT

[ ] Engellere diisiik hiz ile yaklasimiz (5 km/saat altinda) ve hemen fren

yapmaﬁla azir olunuz. o )
[ ] ger aralikli sinyal siirekli sinyala doniisiir ise aract hemen durdurunuz.

Bip Bip Bip
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'CCKHU N

1. Onucanue GyHKIMOHUPOBAHUS

HaHHOe TPAHCIIOPTHOE CPEACTBO OCHAIICHO CPICTeMOﬁ, KOTOpass IIOMOXKET Bam npu 33.Z[Hel‘/ll TTapKOBKE
aBTOM06I/IJ'I5[, 06Hapy}KI/IBaﬂ NPEAMETBI, C KOTOPBIMHU MOKET CTOJIKHYTHCSA aBTOMOOHJIb.

O6Hapy)KCHHI)Ie TIPETIATCTBUSA OHNPEACIISIOTCS IIPU IMOMOINU MNPEPBIBUCTOrO 3BYKOBOI'O CHTHAJIA. Yacrora
CUTHAJIOB y4alllacTCs MPHU MPOAODKAOIIEMC TIPUOJIMIKEHUNA aBTOMOOWIIA K NPEHATCTBUIO.

<lo0>) ~ (s> Bi
0.0~05m Solid
<os>) ~ (Qas>) BiBiBiBi
0.5~0.9m 1/8 sec
<3>) ~ (D> Bi  Bi
0.9~1.5m 1/2 sec
BHUMAHHUE

Vemanoenennoe paccmosnnue — npubnusumenstoe, opma Kaxicoou 30Hbl OOHAPYIHCEHUSL MOICEN BAPLUPOBAMb O OOHO20
asmomoouns K ()py?O.My. 3ona Uﬁuapyyceuuﬂ Havunaemcs om npe()efla 3awumaol ¢ 3a0nei CMOPOHNbL, HE3ABUCUMO OM MO20,
ecms Ju KprovyokKk ons npuyena uiu KpbliiKa 3aifumsl 3anachoeo Kouieca. B makom caydae, Mol

npocum npunsame Bac 60 énumanue pazmep OAHHbIX NPEOMEnos. _
3ona HengpLIBHOI‘O CHIHAJIA: 3Ta 30HA SBJIAETCS CaMOW OJIM3KOW K npeaeny . -
3amuThl. CHcreMa OOHApyKMBaeT MNpPEAMEThl U CUTHAIU3UPYET HENPEPbIBHBIM
CHTHAJIOM HE3aBUCHMO OT TOTO, HAXOJUTCS JIM ABTOMOOUIIb B JIBWOKCHUH MU HET.
Tlocrosinnasi 30Ha: [IpepsiBucrast 30Ha. CucTeMa OOHApYKUBAeT IPEISATCTBUS H
M3AeT TPEPBIBUCTBIH CHI'HAN HE3aBUCUMO OT TOTO, HAXOAWTCS JIM aBTOMOOWIIb B
JIBUJKEHUU WIN HET.

Jlunamudeckasi 30Ha. DTa 30HA camasl JaJIbHsAsA, HO M camas mmpokas. Cucrema
OOHapY)KMBAET MPETSITCTBHUS, HO HE CUTHAJM3UPYET 10 TeX IO, TOKa NPEISITCTBHE HE MPUOIH3UTCS.

BHUMAHHUE

O3narkombmecs ¢ cucmemotl nocie moeco, Kak oHa ovL1a ycmanosiena Ha asmomoous.

2. PexoMeHIaUMU 10 IKCILTYaTALUM
2.1. O0mme pexoMeHIAUH
He 3a0biBaiiTe, 4TO 9Ta CHCTEMa IIOMOraeT OE30MACHOMY JABIDKCHHIO Ha3aj, BOAWTENb CaM IOJDKCH HECTH
OTBETCTBEHHOCTD 32 OLICHKY PACCTOSHMS 0€3 BO3MOXKHBIX NPEILSITCTBHI. YIPaBIsiiiTe aBTOMOOHIEM BHUMATEIBHO
1 OCTOPOXKHO BO M30€KAaHWE CTOIKHOBEHMIl C JTIOABMHU (ACTHMH, KUBOTHBIMHL...) WM JPYTHMHU IIPEIMETAMH.
Eciu &,1 yIpaBisieTe aBTOMOOMIEM Ha OOJBIIONH CKOPOCTH, CEHCOPbI HE MOTYT BOBpPEMs OOHapyKHBaTh
MIPETISITCTBHUSL.
2.2. BpemeHHoe HencnpapHoe GyHKIMOHMPOBaHHE
cHcTeMa MOXeT He (hyHKIIMOHUPOBATh NPABUIIBHO B CIIEIYIONIUX CHTYaIHsX:

€CJIM MHOPOJIHBIN NPEIMET IMOKPBIBAET CEHCOP (JIe, CHET, IPA3b...)

ecii Byl HaxouTech BONU3H PaIHOKOMMYHHKAIHOHHOH aHTEHHBI

ecin Bbl mpHOMM3MIKCH K HCTOYHUKY yIBTPa3ByKa (KJIAKCOH, MOTOP MOTOLIMKIIA)

€CIIM JIopora HepoBHast

©CIIH TPAHCIIOPTHOE CPEICTBO HAKJIOHEHO M3-32 HENPABIILHOTO PACIPENCNICHHS THKSCTH

B CJTy4ac JIMBHEBOT'O JOK/Is HJIM TOTA/[aHUs BOJBI B CEHCOPBI

B CITydac 3aMOPO3KH CEHCOPOB
3. O0JacTh HU3KOT0 0OHAPYKEHUS
GracTh 0OHAPYKEHHSI MOKET OBITh HU3KOW B CIIEIYIOMINX CIydasx:

€CJIH TPAHCTIOPTHOE CPEJICTBO NPEOBIBANIO NPOIOIKUTENLHOE BPEMsI Ha COJHIIE UM MOPO3e.

B MPUCYTCTBHE TPEMATCTBUN C MAJIEHBKOH 10JIEH OTpaeHus.

€CJIM MHOPOAHBII PEAMET TTOKPBIBACT CEHCOP (JIe]1, CHET, IPsi3b...).
2.4. OrcyrcTBHE OOHAPYKEHUS
CyILIeCTBYIOT CHTyalllH, KOLJA CHCTeMa HE OOHApY:KMBAaeT JOJDKHBIM 00pa3soM MPEHSTCTBUS C HU3KHUM
OTPaKCHHEM:
OueHpb HU3KHE MPEIMETHI, TOHKHE WIH OCTpPBIC (IIPOBO, BEPEBKA, IPOBOIOYHBIH 3a00p U T.1.)
AGcopOupyroline BeIecTsa (CHEr, XJI0MOoK, U T.11.)
OueHb OCTpBIC MIPEMETEI
CyIIecTByeT BEPOSITHOCTb, YTO CUCTEMA MOXKET OOHAPYKUTh B KAYCCTBE MPEMATCTBHS HU3KHE CIIOMICPHI.

3. DyHKIIHOHUPOBAHHUE
3.1 3aBenuTe ABUTATED

BHUMAHHE
Yoocmosepvmecs, umo dsueamens 3aseden, 6o uzbemxcanue paspsoa bamapeu.
3.2 Jlnis akTHBALMU NepeBenTe Phiuar nepek/oueHus nepeiay B
3a/IHIO0 Tepexadvy.

3.3 Teneps cucTeMa roToBa 00HAPY:KHBATh NMPeNsTCBUS.

BHUMAHHE

B I[IpuOmu3brech Ha MaJICHBKOI CKOPOCTH K NPEISTCTBHIO (MEHee 5 KM/4) U
OyabTE TOTOBBI PE3KO MPUTOPMO3HUTb.

] CII TIPEPBIBHCTBIH CHTHAJ IIepelieN B HENpPepbIBHBIN, HEMEIJICHHO

OCTAaHOBHUTE TPAHCIIOPTHOE CPEICTBO.

EEEO ENEEEEN
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ITALIANO

1.Descrizione del funzionamento

(%uesto veicolo ¢ equipaggiato con un sistema che vi aiuta a fare le manovre di parcheggio con le spalle, rivelando
% i oggetti che potrebbero urtare a macchina. Gli ostacoli rilevati sono indicati da un segnale sonoro intermittente,
a cul frequenza aumenta diventando continuo man mano che il veicolo si avvicina all’ostacolo.

~ @ .
0.0~05m Solid
<o5>) ~ (e, BiBiBiBi
0.5~0.9m 1/8 sec
<105>>) ~ (<15 > Bi  Bi
0.9~1.5m 1/2 sec
ATTENZIONE

Le distanze menzionate sono orientative, la forma di ogni zona di rivelazione puo variare da un veicolo all altro.

La zona di rivelazione inizia sempre dall estremita della sbarra didietro, anche se esiste un gancio di rimorchio o un tappo di
protezione per la ruota di scorta. In questi casi, vi consigliamo di prendere in considerazione la
loro misura.

Zona di segnalazione continua: questa zona ¢ la piu vicina dalla sbarra di protezione.
Il sistema rivela degli oggetti e segnala con un segnale continuo anche se il veicolo ¢ o _ @w @w
no in moto. . -

Zona statica: ¢ una zona intermediaria. Il sistema rivela gli ostacoli ed emette un =2 N Ep ABp
segnale intermittente anche se il veicolo € o no in moto. D: fw
Zona dinamica: ¢ la zona piu lontana ma anche la piu larga. Il sistema rivela gli i
ostacoli ma non emette suoni ché se gli ostacoli si avvicinano.

ATTENZIONE

Familiarizzatevi con il sistema dopo averlo istallato sul veicolo.

2. Raccomandazioni di utilizzo

2.1 Raccomandazioni generali

Non dimenticate che questo sistema ¢ un aiuto per la marcia indietro, I’autista dev’essere responsabile per la
valutazione delle distanze rispetto agli eventuali ostacoli. Guidate attentamente e con prudenza per evitare di
colpire le persone (bambino, animale, ..) o degli oggetti. Se guidate con velocita ¢ possibile che i sensori non riveli
in tempo utile gli ostacoli.

2.2 Funzionamento difettoso temporaneo

11 sistema puo non funzionare correttamente nei seguenti casi:

] se un corpo estraneo copre il sensore (ghiaccio, neve, fango, ..)

] se vi trovate nella vicinanza di un’antenna di radiocomunicazione

u se vi avvicinate ad una fonte di ultrasuoni (claxon, motore di motocicletta)
] se la strada ¢ piena di buche

B  scil veicolo ¢ inclinato a causa di una ripartizione non uguale del peso
B in caso di pioggia in avversa o di acqua sui sensori

B nel caso in cui i sensori congelassero

2.3 Piaggia di rivelazione ridotta

La piaggia di rivelazione puo essere ridotta nei seguenti casi:

B se il veicolo rimane per un lungo periodo al sole o ¢ molto freddo

B  in presenza di alcuni ostacoli con leggere proprieta di riflessione

u se un corpo estraneo copre il sensore (ghiaccio, neve, fango, ..)

2.4 Assenza della rivelazione . . . .
E possibile che il sistema non riveli gli oggetti a causa della riflessione ridotta:

W oggetti poco alti, sottili o affilati (fili, recinzioni di filo spinato ecc.)

B oggetti con proprieta assorbenti (neve, cottone ecc.)

] O%gettl molto affilati o ) . L .

E’ possibile che il sistema non riveli alcune parti molto basse di alcuni tipi di spoiler.
3. Funzionamento

3.1 Avviate il motore
ATTENZIONE

Assicuratevi che il motore é stato avviato per evitare di scaricare la batteria.

3.2 Ponete la leva che cambia le velocita nella posizione marcia indietro
(R) per attivazione.

3.3 Ilsistema ¢ ora pronto a rivelare gli ostacoli.

ATTENZIONE

B Avvicinatevi con velocita piccola dagli ostacoli (meno di 5 km/h) e siete
pronti a frenare veloce.

[ ] Se i segnali sonori intermittenti si trasformano in un segnale continuo
fermate subito il veicolo.

Bip Bip Bip
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HRVATSKI

1.Opis rada

Ovo je vozilo opremljeno sustavom koji vam pomogne da ucinite manevre parkiranja, otkrivajuéi predmete koji
mogu vam pokvariti auto. Otkrivene zapreke se pokazuju pomoc¢u zvucnog povremenog signala ¢ija frekvencija
stalno rasti dok se vozilo priblizi zapreci.

~ I Bi  Bi
> ~ Q= 0.9~ 1.5m T2sec
UPOZORENJE

Navedene su daljine samo za orijentiranje, oblik svakog podrucja otkrivanja moze varirati od jednog do drugog vozila.
Podrucje otkrivanja uvijek pocinje od kraja straznje poluge, iako postoj ikuka teglenja ili zastitni poklopac za rezervni tocak .
U takvim slucajevima, molimo vas da uzmite u obzir njihovu velicinu.
Podrudje stalnog signaliziranja: Ovo je podrucje najblize zastitnoj poluzi. Sustav
otkrije predmete i signalizira stalnom signalu, iako se vozilo mie ili se ne mice.
Stati¢no podrucje: to je posredno .lpodruéje.‘ Sustav otkrije predmete i izdaje
}l))ovremem signal, iako se vozilo mice ili se ne mi¢e. B
inami¢no podrucdje: To je podrucje najdalje , ali i najopsirniji. Sustav otkrije zapreke,
ali ne izdaje signale nego ako se zapreke priblize.

UPOZORENJE

Naviknite se sustavom poslije ono §to se on instalirao na vozilu.

2. Savjeti upotrebe

2.1. Opée preporuke

Nemojte zaboraviti da ovaj sustav je pomo¢ za voznju natraSke, voza¢ mora biti odgovaran za procjenu daljina
prema eventualnim zaprecima. Pazljivo i oprezno vozite za izbjegavanje udara osoba (dijeteta, zivotinje, J) ili
nekih predmeta. Ako vozite s brzinom, senzori ne mogu otkriti zapreke na vrijeme.
2.2. Povremeni kvarni rad

Moguce je da sustav ne radi pravilno u sljedecim situacijama:

ako neki strano tijelo pokriva senzor (led, snijeg, blato...)

ako se nalazite u blizini antene radiokomunikacije

ako se priblizite ultrazvuénom izvoru (sirena, motor motocikla)

ako je put neravni

ako je vozilo nagnuto zbog nejednake podjele tezine

u slucaju kiSe u pljusku ili vode na senzorima

u slu¢aju zamrzavanja senzora

2.3. Svjetla smanjenog otkrivanja

Svjetla otkrivanja moze se smanjiti u sljede¢im slucajevima:

B ako se vozilo zaustavlja za duze razdoblje na sunce ili kad je vrlo hladno.

BW  Kad su prisutne neke zapreke s malim osobinama refleksije

B Ako strano tijelo pokriva senzor (led, snijeg, blato...)

2.4.0dsutnost otkrivanja

Moguce je da sustav ne otkrije predmete zbog smanjenog otkrivanja;:

B niski predmeti, tanki il ostri (Zice, $page, zi¢na ograda, itd)

B predmeti s osobinama apsorpcije (snijeg, pamuk, itd)

W jako oStri predmeti

Moguce je da sustav ne otkrije vrlo niska podrué¢ja vrsta uredaja za otklanjanje.

3. Rad

3.1. Pokrenite motor.

UPOZORENJE
Osigurajte se da je motor pokrenut za izbjegavanje praznjenja baterije. Q

3.2. Stavite kvaku mjenjaca brzine u poziciju voZnje natraske za aktiviranje.
3.3. Sustav je sada pripremljen otkriti zapreke.

UPOZORENJE
B Priblizite se malom brzinom zaprecima (manje od 5 km/h) i pripremite se
da brzo zakocite.
W Ako se {)rivremeni zvuéni signali transformiraju u stalni signal, odmah
zaustavite vozilo.

Bip Bip Bip

UM9401DR-v1 15/02/12 16/32 |




EAAHNIKA

EAAHNIKA

1. Teprypapn g Aettovpyiog

Avtd 10 OYNua gival eEomhMopévo e Eva cuoTo To 0moio cog Bonddet va kdvete pavodBpeg yio napdewﬁ{a
pe 1o micw, evtomiCovtag to avtikeipevo to omoior 0o pumopovcav va ytumncovy To ovtokivitd cag. Ta
EVIOMIGUEVO EUTTOOLA delyvovTal HEGH EVOG SI(XKSKOk},LéVOD nmpov cﬁimtog mpogwdonoinong tov omoiov M
GLYVOTNTA SUVOUMVEL KOl YIVETOL GUVEXMG OGO TLO TOAD TO OTOKIVITO TANGLACEL Evar eumdAL0.

0~0. Solid
as ~ ] Bi Bi Bi Bi
05-0.9m BIBiBI
~ I Bi Bi

SEE= SH= 0.9~1.5m 112 sec
ITPOXOXH
Ot aVoPepPOEVES OTOTTATEIS EIVAL EVIUEPMTIKES, N LopPl KAbe (HOVIG VIOTIOUOD UTOPEL Va. Eival J1opopeTiKy yia kabe
QVTOKIVITO.

H {ovn eviomionod apyiler mavro omd v GKpi T00 TPOPLAGKTIPA, GOYETO. EGV VTOPYEL EVa pGfido
POLOVAKNONG 1] EVOL OKETAGILO. TPOTTATIAS YIO. TOV EPEIPIKO TPOYO. XE OVTES TIG TEPITTWTEIS TOC
TopaKoiobie va. mapete vr’ Oyn 1o pEYedos Tovg.

Zovy m)vsxof)gr onpatoddTnong : ovty n Lovn efvar n mo kovid amd TO
apoeuraktipa. To cuotnuo evtomilel avtikeipeva kot onpotodotel He pio cuvexn
GNHATOJOTNON AGYETA EAV TO QLTOKIVITO KVIETAL 1] OYL.

Yrotwki Lovn : etvan o evopeon Covn. To cvotnuo evtomiCet avikeipieva kot
EKMEUTEL JU0L SIOKEKOHUEVT] ONUOTOSOTNOT (OXETA EGY TO AWTOKIVITO KIViETOL 1] O)L.
Avvopukn {ovn @ eivar n o pokpwv) {ovn ko emiong 1 o gupeio. To cvomua evronilel epmdde, oAl
EKTEUTEL TN ONUOTOSOTNGT HOVO €AV T OVTIKEIEVE TANGIALOVV.

ITPOXOXH

I'vapiote to obotnue OIS aVTO YKaTATTAONKE GTO OVTOKIVATO.

2. Odnyieg ypfiong
2.1. Tevikég oonyieg
Mnyv Egydoete 6Tt avtd T0 Vot gival o Bonbeta yio TV Kivion mpog ta Tow, 0 0dNYOS TPEmeL va efvat
vrevfuvog vyl MV eKTiunon omooTAcEMV OYETIKG UE OploHEVH EumOdla. Odnyeicte TPOoETIKE Yoo Vo
AmoPeVYETE VL YTUMNOETE ATopa (Todd, (da,...) | avrikeipeva. Eqv odnynote pe toydtnte ot aviyveutég dgv
UmopovV va evtomilovy ta umoddia £yKapa.
2.2. TIpocompivil ELoTTORATIKY AEtTOVPYiQ
To cvoTnuo propel vo pmv AetovpyoeL GOoTA GTIG ENOUEVES TEPITTOCELS:
Edv kdrtt koAvmtel 1o aviyveutr| (méyog, x1ovi, Aaonn...)

Edv eiote kovtd amd pio avtévo paglosmxowoavi(xg
Edv nincidote and pa amym vrepfiyov (kKhagov, pnyavéxio)
Edv o 8popog dev givan entmedog
Eav 1o awtokivnto kAivetan e€attiog pog dviong dtavoung tov Bépouvg
Zg mepintoong PPoyNg N vepoL EMAV® GTOV AVE(VELTN
Y mepINTOONG TOYOUOTOS TOV AVI(VELTMV.
3. Meawopévog evromopog
EVTOTIGHOG UTOPEL VOl EIVOIL PELOHEVOG GTIG EMOUEVES TEPUTTMCELS:

€0V T0 0LTOKIVNTO £lvol TaPKAPIGUEVO ad TOAD Kapd 6€ A0 1) KAvEL TOAD KpvO

Otav VIdpyovY eUTOSIOL HE PKPES IOTTEG avTavEKAaoNG

€0V KATL KOADTTEL TO AVIXVELTT (TAYOG, Y1OVL, Adom)...)
4. "Elhewyn gvromiopov
VoL Suvatd To GVGTNLO VoL Uy eviomticer avTikeipeva sfoitiog HEtpEVNG avTavaKAaong:

Avtikeipevo Tohd Ayo ynAd, Aemtd M agypnpd (VLOTO, GXOWVLLL, GUPHOTOMALYHATO, KATL.)

Avtikeipevo pe amoppo@nrikes 1810tneg (x1ovt, fapfoxog KA.

Avtikeipevo ToAD ayunpa.
Eivot duvatd to cheTH VoL Ny EVTOTGEL OPIGHEVE. HEPT) TOAD KATM OPIGUEVOVY TOTOV EUTOIMV. ),

HEEET S HEEEO EEEEEENR

3.  Asutovpyia OFF  ON : @
3.1. Oérete T pnyovi] o€ Kivion.
ITPO2OXH

Eéaopoliote ot n unyoviy eivar tbéuevy oe kivion yia vo. amo@iyete vo. Cepoptaoer i
umazapio.

3.2. Bdhete To petarrakn TovTNTOS 0TV BE0M Kiviion TPOg TO Tioc®
(R) Yo Tqv evepyomoinon.

3.3. To cvotnpa givor TOPO ETONO Y10, VO EVTOTIGEL EPTOIL0.
ITPOXOXH
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Bip Bip Bip

Myopo.
] Eiy N NP SLUKEKOUUEVT GNULOTOSOTNGT YIVETAL L0 GUVEYNG ONULOTOSOTNOT|, GTAUOTIOTE TO AVTOKIVIITO
apécme.

| 17/32 15/02/12 UM9401DR-v1 |




DEUTSCH

‘

1. Funcktionbeschreibun

Dieses Fahrzeug ist mit einer Vorrichtung ausgeriistet, die Thnen helfen kann, das Auto ohne Probleme riickgéngig
zu parken, indem es die Gegenstdnde, die das Auto anstossen konnten, detektiert. Die detektierte Gegenstinde
werden mit einem unterbrochen akustischen Signal angezeichnet, derer Frequenz steigt und wird stindig, wenn
sich das Hindernis ganz in der Néhe des Fahrzeuges befindet.

-0~0. Solid
SESNCE=] I B8 o
.0~ 0.9m sec
<103>) ~ (K5 > Bi Bi
0.9~15m 1/2 sec
ACHTUNG

Die angegeben Liinge sind Richtlinge, die Form jeder Zone kann sich vom jeden Auto abhdngig dndern.

Die Spiirzone beginnt immer mit der Extremitdt der Hinterstange, egal wenn es eine Anhdngervorrichtung oder ein
Schutzdeckel fiir das Wechselrad vorhanden ist. In diesen Fdllen beachten Sie bitte deren

Grossen.

Bereich der stindigen Signalisierung: Gleich neben Schutzstange. Das System spiirt
Gegenstdnde und signalisiert standig, egal wenn das Fahrzeug sich in Bewegung
befindet oder nicht.

Statisches Bereich: es ist ein intermedidres Bereich. Das System spiirt Gegenstande
up(%l signaliziert unterbrochen, egal wenn das Fahrzeug sich in Bewegung befindet oder
nicht.

Dinamisches Bereich: das entferntes und das breites Bereich. Das Systen spiirt die
Hindernisse aber es signalisiert nur wenn sie sich in der Nahe befinden.

ACHTUNG

Machen Sie sich mit dem System vertraut, nachdem es auf dem Fahrzeug instaliert wurde.

2. Betriebsanleitung

2.1. Allgemein

Vergessen Sie nicht, dieses System ist nur eine Hilfe fiir Riickgang, der Fahrer tragt die Verantwortung fiir die
Bewertung der Abstidnden zu eventuellen Hindernissen. Fahren %ie vorsichtig und aufmerksam um den §t0ss der
Personen (Kinder, Tiere) oder bestimmten Gegenstinden zu vermeiden. Bei grosser Fahrgeschwindigkeit konnen
die Sensoren die Gegenstdnde nicht rechtzeitig spiiren.

2.2. Zeitweillige fehlende Funktion

Das System funktioniert mangelhaft unter folgenden Umstdnden:

wenn ein Fremdkorper das Sensor bedeckt (Eis, Schnee, Kot...)

wenn Sie sich in der Nahe einem Radiosender befinden

wenn Sie sich in der Nahe einer Ultraschallquelle befinden (Hupe, Fahrradmotor, ...)

wenn der Weg uneben ist

wenn das Fahrzeug schrig wird, wegen ungleicher Lastverteilung

wenn Platzregen oder Wasser auf den Sensoren tropft

wenn die Sensoren eingefroren sind

2.3. Begrenztes Spiirbereich

Das Spiirbereich kann unter folgenden Bedingungen begrenzt werden :

B  wenn das Fahrzeug unter Sonne langzeitig bleibt oder wenn es sehr kalt ist

W  in Anwesenheit der Gegenstdnden mit geringen Reflexioneigenschaften

W  wenn ein Fremdkdorper bedeckt das Sensor (%Zis, Schnee, Kot...).

2.4. Keine Detektion

Das System funktioniert nicht wegen geringerer Reflexion, wenn anwesend sind:

] wenig hohe, diinne oder scharfe Gegenstande (Faden, Seile, Dratzaune, u.s.w.)

B  Gegenstinde mit saugfahigen Eigenschaften (Schnee, Baumwolle, etc.)

] sehr scharfe Gegenstande

Das System ist moglicherweise unfahig die untere teilen jedwelcher Spoilertypen zu spiiren.

3. Funktion OFF ON .),
3.1. Motor starten — @
ACHTUNG

Versichern Sie sich dass der Motor angeschaltet ist, um die Entladung der Batterie zu
vermeiden.

3.2. Stellen Sie den Hebel der Getriebe auf Riickgang (R) um das System zu
aktivieren
3.3. Das System ist jetzt betriebsfihig

ACHTUNG
B  Fahren Sie mit geringerer Geschwindigkeit in der Ndhe der Gegenstéinden
(unter 5 km/h) und seien Sie bereit im Notfall schnell zu bremsen
W  Halten Sie sofort das Fahrzeug, wenn die unterbrochene Signalisierung stindig wird

Bip Bip Bip
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DANSK

1. Opskrivelse af funktion

Denne keretoj er udrustet med en system som hjalper at gere parkeringsmanevrer med bagsiden opsporende de
forhindringerne som kan skade bilen. De opsporede forhindringer er vist med hjelp af en afbrudt lydl;ignal med
en stigende frekvens nar keretgjet kommer nermere til forhindringen.

0 =0.om Solid
> ~ e i Bi BiBi

0.5~0.9m 1/8 se
o> ~ (G5 > Bi Bi

0.9~1.5m 1/2 sec

At leegge meerke til:

De omtalte afstande er for orientering, formen af hver opsporingszone kan variere med koretojet.
Opsporingszone begynder altid fra tilbagestanges yderste ende, indifferent om findes en krog for anhcenger eller en beskyttende
deek for reservehjul. I sd fald veersgo og tage i betragtning deres dimensioner.

Stadigsignalzone: denne zone er nermere til esk{ttelsestangen. Systemet opsporer forhindringer og udleder en
stadig lydsignal om keretojet er elle ikke i bevaegelse.

Statisk zone: det er en mellemliggende zone. Systemet opsporer forhindringerne og
udleder an afbrudt signal om keretgjet er elle ikke i bevagelse.

Dynamisk zone: det er de mest fjern zone, men ogsd de mest bred zone. Systemet
opsporer forhindringer men udleder lyd kun forhindringerne neermer sig. . =

At leegge meerke til:
Bliv bekendt med systemet efter det var monteret pad koretoj. I:l =
2. Rad for anvendelse 2
2.1. Almindelige anbefalinger
Glem ikke at systemet er en hjelp for tilbage bevagelse, foreren er ansvarlig for vurderingen af afstand fra
forskellige forhindringer. Kor opmarksom og forsigtig for at undvige at sla personerne (barn, dyr ....) eller
genstand. Om De forer hastig det er mulig at sensorerne kan ikke opspore i tid forhindringerne.
2.2. Midlertidi%(dﬁrlig funktion
Systemet kan ikke fungere rigtigt i folgende tilstand:
om en fremmed legeme daekker sensoren (is, sne, plere ....)
om De findes i naerheden af en kommunikationsantenne
om De narmer sig til en ultralydskilde (automobilhorn, motorcykelmotor)
om vejen er ikke flad
om keretgjet er skra son folge af ujeevn uddeling af veegten
i fald af stor regn eller nar dget findes vand pé sensorerne
i fald at sensorerne har frosset
2.3 Formindsket ogsporingsomrﬁde
Opsporingsomrade kan formindskes i folgende fald:
om keretejet var ikke i bevaegelse for lang tid ved solen eller det er meget koldt
W i tilstedeverelse av forhindringerne med %ormindsket refleksionsegenskaber
] om en fremmed legeme dakker sensoren (is, sne, plore ....)
2.4. Fravaerelse af opsporingen
Det er mulig at systemet ikke opsporer genstand pé grund af formindsket refleksion
B  genstand er meget lave, tynde eller skarp (trad, kabler, afspeerring fra trad etc.)
B  genstand med opsugningsegenskaber (sne, bomuld etc.)
B  meget skarp genstand

3. Funktion OFF ON
3.1. Szt i bevaegelse motoren ®.:>
At leegge meerke til:

Tjek om motoren er i beveegelse for at undvige batteriets afladning.

3.2. Szt hastighedsskifte i tilstand tilbagegang (R ) for aktivering.

3.3. Na systemet er faerdig at opspore forhindringer.

At leegge meerke til: >,

B  Nerme sig til forhindringerne med sma hastighed (mindre end 5 km/h) og ver ferdig at | ® @
bremse hastigt.

B Om de afbrudt lydsignal forvandler sig i stadig signal, fa til standse
koretojet.

Bip Bip Bip
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SUOMALAINEN

1. Toiminnan kuvaus

Tdmd ajoneuvo on varustanut jérjestelmin mukaan, joka auttaa tehdd taaksepdin kidynti pysidkointi varten,
jarjestelmd 10ytda esineet joka voivat isked auto. LOytdnyt esineet ovat signaloinut katkonainen &anisignaali
mukaan jonka tiheys kasvaa jos ajoneuvo ldhentdd lahemmaksi esteelld.

~ Qo= Bi
0.0~05m Solid
<o5s>) ~ (e, BiBi BiBi
0.5~0.9m 1/8 sec
~ 1 Bi Bi
SSLEED SSEE= 0.9 ~1.5m 1/2 sec

HUOMIO!

Osoittanut vilimatkat ovat arviovilimatkat, keksimisen vyéhykemuoto voi muuttaa ajoneuvon mukaan.
Keksimisen vyohyke alkaa aina takavarpuun lopusta, riippumattomasti jos on haka perdvaunu varten tai varapyordn kansi.
Tdssd tapauksessa, olkaa hyvdid ottaa huomioon heiddn mitat.

Jatkuva signaloinnin vyéhyke: timé vyShyke on kaikkein ldheinen suojeluvarvulla. Jérjestelma 16ytdd esineet
ja antaa merkkejé jatkuva signaali mukaan jopa jos ajoneuvo liikkua tai seistd.
Staattinen vyohyke: timi on vilivyohyke. Jarjestelmd 10ytdd esineet ja antaa merkkejé . = f
katkonainen signaali mukaan jopa jos akioneuvo liikkkua tai seisté. i

Dynaaminen vydhyke: Tdma on kaikkein kaukainen vydhyke, mutta myds kaikkein
leved. Jarjestelmé 10ytdd esineet mutta ei anna dénet jos esteet ei ldhestyvat. . =

HUOMIO!
Olkaa hyvdd, perehdy jérjestelmd ajoneuvossa asennuksen jélkeen. I:l =

2. Neuvot kiytolla
2.1. Yhteiset suosittelut
Ald unohtaa ettd tdmi jirjestelmd on apu taaksepdin kdynnissid, autonkuljettaja vastuu esteiden vélimatkat
arvioinnista. Johda huolellisesti henkiléi&n (lapset, eldimet ....) tai esineiden iskun tarkoituksessa. Jos johdatte
nopeasti, tuntoelimet ei voivat 16ytdd hyvissa ajoin.
2.2. Viliaikainen virheellinen toiminto
Jérjestelma voi toimintaa virheellisesti seuraavissa tapauksissa:
jos vieras esine peittdd tuntuelimen (jaa, lumi, lika....).
Jos olette ldhella radiotietoliikenneantennille
Jos siirritte ldhelld ultradénen léhteelle.
Jos tie on epitasainen. . o . o
Jjos ajoneuvo on kalteva sen ansiosta ettd paino ei ole jakanut tasaisesti.
rankkasateen tapauksessa ja jos tuntuelimessé on vesi
tuntuelimiset jadtymisen tapauksessa
2.3. Lyhyt keksimisen rajat
Keksimisen rajat voivat olla lyhyt seuraavissa tapauksissa:
B jos ajoneuvo seistd pitkd aika paivivalossa tai on erittdin kylmasti.
B Jos esteille on rajoitettu heijastamisen luonnehtiminen.
W jos vieras esine peittdd tuntuelimen (jad, lumi, lika....).
2.4. Keksimisen puuttuminen
On mahdollinen ettd jérjestelmi ei 16yd4 esineet vihentinyt heijastamisen vuoksi.
[ ] esineet ovat matafat, hienot tai teravit (johdot, kaapelit, aitaaminen metallilannasta)
B csineet joille ovat absorptionominaisuudet (lumi, puuvilla ....)
] erittdin terdva esineet.
On mahdollinen ettd jarjestelma ei 10yd4 spoilerin erittdin matalat osat.
3. Toiminto
3.1. Panna moottori kiiyméén.
HUOMIO!
Tarkasta jos moottori on kdymdssd, patterin purkamisen vdlttimiseksi
3.2. Panna vaihdelaatikon vipu taaksepiin kidynnin (R ) asemassa aktivoiminen varten.
3.3. Nyt jirjestelmé on valmis 16ydi esineet. )/
R
HUOMIO! ﬁ
M Lihinté pieni nopeudella (vihemmaén 5 kilometri tuntinopeudesta) ja olkaa
valmis jarruttaa nopeasti.
WM Jos katkonaiset d4nisignaalit muuttuvat jatkuva danisignaalissa, pysdhdy
viipymattd ajoneuvo.

Bip Bip Bip
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NORSK

1. Opl{()skrlvelse av funksjon

Denne kjoretoy er udrustet med en system som hjelper at gjore parkeringsmanevrer med baksiden oppsporende
de forhindringerne som kan skade bilen. De oppsporede forhindringer er vist med hjelp av en avbryt lydsignal
med en stigende frekvens nér kjoretoyet kommer narmere til forhindringen.

~-@ED| B
0=0.om Solid
<Jo5[>) ~ (<> 05-08 %BQ&J
.0~ 0.9m =]
<J09>) ~ (<5 =) Bi  Bi
0.9~1.5m 1/2 sec
At lagge merke til:

De omtalte avstand er for orientering, formen av hver oppsporingssone kan variere med kjoretoyet.
Oppsporingssone begynner alltid fra tilbakestanges yterpunkt, indifferent om finnes en krok for tilhenger eller en beskyttende
dekk for reservehjul. I sa fald veer vennlig og ta i betraktning deres dimensjoner.

Stadigsignal sone: denne sone er nermere til beskyttelsestangen. Systemet oppsporer
forhindringer og utleder en stadig lydsignal om kjeretoyet er elle ikke i bevegelse.
Statisk sone: det er en mellomliggende sone. Systemet oppsporer forhindringerne og
utleder an avbryt signal om kjeretoyet er elle ikke i bevege se.

Dynamisk sone: det er de mest fjern sone, men ogsd de mest bred sone. Systemet
oppsporer forhindringer men utleder lyd kun forhindringerne narmer sig.

At lagge merke til:

Klar seg med systemet etter det var montert pa kjoretoy.

2. Rad for anvendelse
2.1. Alminnelige anbefalinger
Glem ikke at systemet er en hjelp for tilbake bevegelse, foreren er ansvarlig for vurderingen av avstand fra
forskjellige forhindringer. Kjor oppmerksom og forsiktig for at unnvike at sla personene (Earm dyr ....) eller
gj enstandg Om De forer hastig det er mulig at sensorene kan ikke oppspore i tid fl())rhindringerne.
2.2. Midlertid%ﬁ(dﬁrlig funksjon
Systemet kan ikke fun%ere riktig i folgende tilstand:
om en fremmed legeme dekker sensoren s(is, sng, sole ....)
om De finnes i nerheden av en kommunikasjonsantenne
om De narmer sig til en ultralydskilde (automobilhorn, motorsykkelmotor)
om veien er ikke flat
om kjeretoyet er skra son folge av ujevn utdeling av vekten
i fald av stor regn eller nér det finnes vand péa sensorene
i fald at sensorene har frosset
2.3 Forminsket oppsporingsomréde
Oppsporingsomrade kan forminskes i folgende fald:
B om kjeretayet var ikke i bevegelse for lang tid ved solen eller det er meget kaldt
B i tilstedevaerelse av forhindringerne med forminsket refleksjonsegenskaper
B  om en fremmed legeme dekker sensoren (is, sng, sele ....)
2.4. Fravzerelse av oppsporingen
Det er mulig at systemet ikke oppsporer gjenstand pa grunn av forminsket refleksjon
B gjenstand er meget lave, tynne eller skarp (trad, kabler, avsperring fra trdd etc.)
B gienstand med oppsugningsegenskaper (sn@, bomull etc.)
W meget skarp gjenstan

3. Funksjon i) iy
3.1. Seet i l;]evegelse motoren ':>
At lagge merke til:

Kontroller om motoren er i bevegelse for at unnvike batteriets avladning.
3.2. St hastighetsskifte i tilstand tilbakegang (R ) for aktivering. @(
25

3.3. Na systemet er ferdig at oppspore forhindringer.

At lage merke til:

Nearme sig til forhindringerne med sma hastighet (mindre end 5 km/h) og
ver ferdig at bremse hastig.
B  Om de avbryt lydsignal forvandler sig i stadig signal, stans kjoretoyet.

Bip Bip Bip
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NEDERLANDEN

1. Beschrijving werking

Dit voertuig is voorzien van een systeem dat helpt de auto in te parkeren

en feeft aanwijzingen over de gedetecteerde objecten achter de auto. Deze aanwijzingen worden gegeven door
middel van een intermitterende geluidssignaal, met een frequentie die steeds groeit totdat het signaal doorlopend
wordt als de auto dichter bij een object komt.

<Joo>) ~ (<as>) Bi
0.0~05m Solid
<o5B>) ~ (Ko BiBiBiBi
0.5~0.9m 1/8 sec
<3s>) ~ (D5 > Bi  Bi
0.9~1.5m 1/2 sec
Let op!

Deze afstanden zijn aangegeven ter uwer oriéntatie. De vorm van de detectiezone kan verschillen afhankelijk van de auto. De
detectiezone begint altijd vanaf de achterbumper, ongeacht het feit dat er een trekhaak of een
reservewielcover bestaan. In dit geval dient u de maten daarvan in acht te nemen.
Doorlopende signaal — zone: deze zone bevindt zich vlakbij de bumper. Het systeem
detecteert de objecten en u wordt door middel van doorlopende geluidssignalen
éewaarschuwd ongeacht of de auto in beweging is of niet.

tilstaande zone: tussenzone. Het systeem detecteert de objecten en u wordt door
middel van intermitterende geluidssignalen gewaarschuwd ongeacht of de auto in
beweging is of niet.
Dynamische zone: de verste en de grootste zone. Het systeem detecteert de objecten
maar u wordt alleen gewaarschuwd als de objecten dichterbij komen.

Let op!
U dient te wennen aan het systeem nadat dit geinstalleerd wordt.

2. Gebruiksaanwijzingen
2.1 Algemene aanbevelingen
Dit systeem is een parkeerhulp in geval van inparkeren. De bestuurder dient altijd de afstanden goed te evalueren.
U dient voorzichtig te rijden om de aanrijding met objecten of personen (kinderen, dieren, ...) te vermijden. Als
u snel rijdt dan kunnen de sensors de objecten niet tijdig detecteren.

2.1 Voorlopiﬁe gebrekige werking

Het systeem kan gebrekig werken indien:

de sensor bedekt wordt door ijs, sneeuw, modder..

de auto zich vlakbij een antenne van radiocommunicatie bevindt

de auto dichter bij ultrageluiden (claxon, motorfietsen) komt

de weg niet vlak is

de auto helt wegens een ongelijke verdeling van het gewicht

in geval van harde regen of water op de sensors

de sensors zijn bevroren.

2.2 Vermindering van detectiezone

De vermindering van de detectiezone kan plaatsvinden indien:

B  de auto lang in de zon ligt of het zeer koud is

B in geval van objecten met een zwakke reflectie-eigenschappen

] de sensor bedekt wordt door ijs, sneeuw, modder..

2.3 Gebrek aan detectie

Het systeem kan geen objecten detecteren wegens de vermindering van de detectiezone:

B objecten die niet hoog genoeg zijn, die dun of scherp zijn: draden, touwen, omheining van metaaldraden
etc.

B  Objecten met absorberende eigenschappen: sneeuw, katoen

W Zeer scherpe objecten

3. Werking

3.1 De motor starten.

Let op!

De motor moet aan staan om het ontlading van de batterij te vermijden.
3.1 De schakelhendel aan R (achteruitrijden) zetten.

3.2 Het systeem begint nu objecten te detecteren.

Let op!

B udient langzaam bij de objecten dichter te komen (minder dan 5 km/h) en
altijd bereid te zijn om snel te remmen. .

] Als de intermitterende signalen doorlopend worden, zet uw auto stil!

Bip Bip Bip
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P TUGUESE

1. Como funciona

Este veiculo ¢ equipado com um sistema que ajuda fazer as manobras de estacionamento traseiro detectando os
objectos que arriscam atingir o seu veiculo. Os obstaculos detectados sdo indicados através de um sinal sonoro
que se torna mais frequente até continuo a medida que o veiculo se aproxima do obstaculo.

~ a5 "
ED)| oo o5m B
@ -@>)| |, aaua
.0~ 0.9m =]

Bi Bi
0.9~1.5m 1/2 sec

CUIDADO
As distdncias referidas sao de modo orientador, visto que a forma de cada zona de detec¢do pode variar de um veiculo a outro.
A zona de detec¢do sempre comega da extremidade do para-choques traseiro, independentemente de existir um gancho de
reboque ou um protector para o pneu suplente. Nesses casos é preciso levar em considera¢do os tamanhos de tais itens.

Zona de sinalizagio continua: ¢ a zona mais proxima do para-choques. O sistema
detecta os objectos e sinaliza por um sinal continuo, mesmo que o veiculo estiver
movendo ou nao.

Zona estatica: ¢ uma zona intermediaria. O sistema detecta os obstaculos e emite um
sinal intermitente, mesmo que o veiculo estiver movendo ou nao.

Zona dindmica: ¢é a zona mais remota porém a mais larga. O sistema detecta os
obstaculos, mas s emite sons se os obstaculos se estiverem aproximando.

CUIDADO

Familiarizem-se com o sistema desde que instalado ao veiculo.

2. Conselhos para utilizacdo
2.1. Recomendagdes gerais
Naio esquecer que o sistema ¢ uma ajuda para a marcha a ré, o motorista deve ficar responsavel para avaliar as
distancias de possiveis obstaculos. éonduzir com cuidado e prudentemente para evitar ferir pessoas (crianga,
animal...) ou atingir objectos. Se conduzir com velocidade, ¢ provavel que os sensores nao puJ)erem detectar os
obstaculos a tempo.
2.2. Funcionamento defeituoso temporario
O sistema pode ndo funcionar correctamente nas seguintes condigdes:
se um corpo estanho cobrir o sensor (gelo, neve, lama ...)
se ficar perto de uma antena de radiocomunicagao
se aproximar de uma fonte de ultra-sons (buzina, motor de motocicleta)
se o caminho for desnivelado
se o veiculo estiver inclinado por desigual distribui¢ao do peso
em caso de chuveiro ou 4gua nos sensores
em caso de gelo dos sensores
.3. Faixa de detecciio reduzida
faixa de detecgdo pode ser reduzida nos casos seguintes:
se o veiculo estiver estacionado por longo periodo no sol ou se fizer muito frio.
na presenga de obstaculos com poucas propriedades de reflexao
se um corpo estranho cobrir o sensor (gelo, neve, lama...).
4. Falta de detec¢do
possivel que o sistema ndo detectar os objectos por causa da reduzida reflexdo:
objectos pouquissimo altos, delgados ou afiados (fios, cordas, cercas de arame, etc.)
objectos com propriedades absorventes (neve, algoddo etc.)
objectos muito afiados
E possivel que o sistema ndo detectar algumas partes muito baixas de certos tipos de spoileres.

3. Funcionamento
3.1. Ligar o motor
CUIDADO )
Assegure-se que o motor esta ligado, para evitar que a bateria se descarregar. RQ@
3.2 Engatar a marcha a ré (R) para accionamento.

3.3. O sistema agora esta pronto para detectar obstaculos.

CUIDADO

B  Aproximar de obstaculos a pouca velocidade (menos de 5 km/h) ficando
pronto Spara travar rapidamente. .

[ ] ¢ 0s sinais sonoros intermitentes se tornarem um sinal continuo, parar o
veiculo imediatamente.

AEET EEE > P EIEEEEEE
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SLOVENSKI

1 Pogis funﬁovania

Toto vozidlo je vybavené systémom ktory vam poméha pri parkovani spiatockou a ziStuje prekazky ktoré by
mohli narazit na vase auto. Systeém zisti akiikolvek prekazku pred a za vozidlom a upozorni vodi¢a postupnou
zvukovou signalizaciou, ktorej intenzita sa priblizovanim k preEéike zvySuje a znie nepretrzite.

. : Solid
~ BIBIBIBI
0.5~0.9m 1/8 se
<103>) ~ (D5 > Bi Bi
0.9 ~1.5m 1/2 sec
POZOR

Spomenuté vzdialenosti sii orientacné, tvar kazdého zistovacého pasma sa meni od vozidla ku vozidlu. Detekcéné pdasmo zacina
vzdy od koncovej casti zadného ndaraznika, bez rozdielu ¢i tam existuje tazné zariadenie alebo ochranny priklop pre rezervné
koleso. V tychto pripadoch prosime Vds berte do wivahu velkost tychto predmetov.
Pasmo plynulej signalizacie: Toto pasmo je najblizSie od naraznika. Systém zistuje
gredmety a signalizuje plynulym signalom aj ked auto nie je v chode.

tatické pasmo: Prostredné pasmo: Systém ziStuje prekazky a vydava preruSovany
signal aj ked vozidlo nie je v chode.
Dinamické pasmo: Je najvzdialengjSie pasmo a najSirSie. Systém ziStuje prekazky ale
nevydava zvuky len v pripade priblizenia prekazok.

POZOR

Oboznamte sa so systémom po instaldcii na vozidlo.

2.
2.

Pokyny na pouzitie
1. VSeobecné doporucenia

Nezabudajte Ze tento systém je pomoc pri parkovani spiatockou, vodi¢ musi byt zodpovedny za urcenie
vzdialenosti vo¢i moznych prekéiolg. ]I;Zdite opatrne a pozorne aby ste nenarazali na osoby (dieta, zviera), alebo
na predmety. V pripade Zze mate velkt rychlost senzory nemozu zistit prekazky vcas.
Docasné nedokonalé fungovanie
Systém moze fungovat nespravne v nasledovnych pripadoch:
Ak cudzie teleso zakryva senzor (lad, sneh, bailmo)
Ak sa nachadzate v bI}i,Zkoskti radiovej antény
Ak sa blizite k ultrazvukového zdroju (hukacka, motocyklovy motor)
Ak cesta je nerovnomerna
Ak vozid{o je naklonené vdaka nerovnomerného rozdelenia vahy
V pripade dazda alebo vody na senzoroch
V pripade zmrznutia senzorov
.3. Pasmo zniZeného snimania
asmo moze byt znizené v nasledovnych pripadoch:
Ak vozidlo je pozastavené na dlhia dobu na slnku alebo je velmi zima
V pritomntosti prekazok s nizkymi reflexénymi vlastnostiami
Ak cudzie teleso zakryje senzor (lad, sneh, bahno)
2.4. Nepritomnost snimania
Je mozné ze systém nezistuje predmety vdaka nizsej reflexie:
Predmety malo vysoké, tenké alebo ostré (lano, droteny plot, atd)
Predmety s pohlcujicimi vlastnostiami (sneh, bavina)
Velmi ostré predmety
Je mozné Ze systém nezistuje urcité velmi nizke Casti ur¢itych druhov spojlerov.

3. Fungovanie

3.1. Nastartujte motor

POZOR

Uistite sa Ze motor je nastartovany aby ste sa vy
3.2 Zaradte spiato¢ku.

3.3 Systém je teraz pripraveny zistovat prekazky.
POZOR

EEEEEEEE?>

EmEz>
w

OFF ON

O—@

li vybitiu baterky

B Priblizte sa malou rychlostou prekazkam (menej ako 5 km/h) a budte
pripraveny pribrzdit.
B Ak zvukove pretrzité signaly sa zmenia na plynuly signdl ihned zastavte
vozidlo.
Bip Bip Bip
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SVENSK

1. Hur man systemet fungerar

Den hir bilen dr utrustad med en sensorsystem som hjélper foraren att fa parkering mandvrer nér backar med att
automatiskt uppticka objekter och att undvika pabackar andra fordon eller forhindrer. Nér systemet ar aktiverat
av uppticka oB ekter foraren far hora ett beep-ljud vilkens frekvens okar ndr avstand till upptéckt objekt/forhinder
minskar och bﬁr kontinuerligt/oavbrytt nér é)istans mellan fordon och object understiger 0.5 m.

~ &> gp-05m B
a5 ~ as Bi Bi Bi Bi
05~ 0.9m BiBi Bi
~ I Bi  Bi
<109 <15 > 0.9~15m 712 sec
OBS

Ovan upptagna distanser dr aproximativt, upptickning omrade dr annorlunda till var och en fordon.

Upptickning omrdde startar i samtliga fall och for alla fordon fidn fordonens backkanten, oavsett det finns ett reservddck eller
en krok. Pd den hdr fallen foraren maste beakta derras mdtten.

Oavbrytt/kontinuerligt ljud omrade: Den hir omrade 4r ndrmaste till fordonens
backkanten. Sensorsystemet uppticker objekter och fororsakar kontinuerligt ljud
oavsett fordonet stannar eller rorar.

Stannande omrade: Den dr en formedlande omrdde: Sensorsystemet uppticker
objekter och fororsakar beep—lf‘ud oavsett fordonet stannar eller rorar.

Dinamisk omréade: Den avsldgsnaste och den omfattande omrade. Sensorsystemet
uppticker objekter men fororsakar inte beep-ljud sdvida uppticka objekter blir
narmare.

OBS

Efter fordon dr utrustad med sensorsystemet foraren maste blir vanlig med detta.

2. Bruckanvisningar

2.1. Almiinna anvisningar

Glomm inte att sensorsystemet dr endast en hjédlpmedel till att backa, medan foraren har alla ansvarighet for att
bedoma distanser till objekter. Man moste kora forsiktig och vara aktsam med méniskor, djur, o.s.v. till att undvika
olyka. Om man kor med hog hastighet sensorsystemet kunde inte upptécka objekter inom rimlig tid.

2.2. Ttillfdlligt missfunktion

Det &r mgjligt att sensorsystemet vara inte precis och fungerar med defekter under f6ljande omsténdigheter:
sensorer ar ticktade (flaicka, damm, sno, m.m.)

om sensorsystemet fungerar i nirmaste omgivning av radioséindare

om sensorsystemet fungerar i ndrmaste omgivning av ultraljud kélla,d.v.s. elektrisk horn, fungerande
motorkycelkelsmotor, etc.

om man kor pa oplatt vig

om fordonet dr bojdt p.g.a. felaktig belastning

om regnet star som spon i backen och det finns vatten pa sensorer

om sensorer frostade

2.3. Minskad upptickningsomrade

Det dr mgjligt att sensorsystemets upptickningsomrade minskas f).l%.a. foljande omstindigheter:

B  om fordonet stannade och fungerade inte under lang tid, solade eller varit under ovader och lagtemperatur
B om det fins objekter med lag reflexionsforméaga

] om sensorer ar tdcktade (med flacka, damm, snd, m.m.)

2.4. Brist av upptiackningsformaga

Det dr mdjligt att sensorsystemets upptickningsfomaga minskas till brist p.g.a. foljande omsténdigheter:

B nedat objekter eller av trad form (strang, trad, m.m.)

B objekter med hog absorbtionsformaga gsnfj,ylle, m.m.)

B mycket skarpt objekter

Det ar majligt att systemet inte uppticket olika typ av mycket ldg fordonspérrar.

3. Hur man systemet fungerar
3.1. Starta motorn.

OBS
Vara sékert att motor fungerar med avseende pd att undvika avlastning batteriet.
3.2 Placera vixelspak pa ”kor backat” (R) till att aktivera systemet
3.3 Systemet ir nu aktiverat och uppticker objekter.

OBS

B Kor narmare till objekter med lag hastighet (under 5 km / tim) och
forbereda dig for att bromsa med omedelbar verkan.

B  Om beep-ljud frekvens okar och blir kontinuerligt/oavbrytt bromsa och
stoppa omedelbar fordonet.

Bip Bip Bip
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EESTI

1. Funktsiooni kirjeldus

Soiduk on varustatud siisteemiga, mis tuvastab takistused, mis voiksid sdidukit vigastada ja muudab niiviisi tagurpidi parkimise
lihtsamaks. Tuvastatud takistusest annab mérku katkendlik helisignaal, mis kdlab aina sagedamini ja muutub sdiduki takistusele
lahenedes pidevaks.

~ Bi
00~05m Shid
<5s>) ~ (o= BiBi Bi Bi
0.5~0.9m 1/8 sec
<> ~ (&5 > Bi  Bi
0.9 ~1.5m 1/2 sec
HOIATUS

Mainitud vahemaad on umbkaudsed ning kdik tuvastustsoonid vGivad sdidukite 16ikes varieeruda.
Tuvastusala moddetakse alati kaitseraua tagumisest osast, isegi juhul kui on

paigaldatud pukseerkonks vi tagavararatta kate.

Vajadusel votke arvesse tagavararatta katte ja pukseerkonksu mddtmeid.

Pideva helisignaali tsoon: See on ala, mis asub tagumisele kaitserauale kdige ldhemal.
Siisteem tuvastab takistused ja viljastab pideva helisignaali, olenemata sellest kas

soiduk liigub voi seisab paigal.

Staatiline tsoon: See on vahepealne ala. Siisteem tuvastab takistused ja kdlab katkendlik
helisignaal, olenemata sellest kas sdiduk liigub voi seisab paigal.

Diinaamiline tsoon: See on kdige kaugem ja ka koige laiem ala. Siisteem tuvastab takistused,
kuid katkendlik helisignaal kdlab vaid juhul, kui vahemaa takistuseni véheneb.

HOIATUS
Peale seda kui stisteem on teie sidukile paigaldatud, 6ppige seda kindlasti tundma

2. Nipuniited kasutamiseks

2.1. Uldised soovitused

Kuigi see seade on hea abimees tagurdamisel, pidage siiski meeles, et juht vastutab alati 1dhedalasuvate takistuste kauguse dige
hindamise eest. Viltimaks inimeste (laste, loomade jt) vigastamist v3i materiaalse kahju tekitamist, sditke alati hoolikalt ja
ettevaatlikult. Kui tagurdate suure kiirusega, ei suuda andurid takistusi digeaegselt tuvastada.

2.2. Ajutine torge

Siisteemi t66s voib esineda torkeid jargmistes olukordades:

m kui andurisse satub kdrvalist materjali (ja4, lumi, muda vms)

m kui asute raadioantenni ldheduses

m kui lahenete ultrahelilainete allikale (signaal, mootorratta mootor vims)

m kui tee on konarlik

m kui sdiduk on koormuse ebaiihtlase jaotumise tottu kaldu

m tugeva vihma korral voi kui vesi pritsib andurile

m kui andur on jadtunud.

2.3. Viihenenud tuvastustsoon

Tuvastustsoon voib vaheneda jargmistes olukordades:

m kui soiduk on seisnud pikka aega kiilma ilmaga voi kuuma péikese kies

m kui tegemist on vahese peegeldusvdimega objektidega

m kui tuvastusanil on muda, lumi voi jaa.

2.4. Ei tuvastata

Nende vihese peegeldusvoime tottu ei pruugi andurid tuvastada jargmisi objekte:

m viga madalal asuvad, hukesed vdi teravad objektid (juhtmed, kied, traataiad jne)
m suure neeldumisvoimega objektid (lumi, puuvill jne) ),

m teravnurksed objektid. C@
Siisteem ei pruugi olla voimeline tuvastama mdnede kaitseraua mudelite alumist poolt.

3. Tookaik OFF ON
3.1. Kiivitage motor —
HOIATUS

Kindlustage, et mootor to6tab, sest vastasel korral voib aku tilhjeneda.
3.2. Siisteemi aktiveerimiseks liikake kiiigukang asendisse “R” (tagurpidikiik).
3.3. Siisteem on niiiid valmis takistusi tuvastama.

HOIATUS
m Lihenege takistusele alati acglaselt (aeglasemalt kui 5 km/h) ja olge valmis kiiresti piduripedaalile vajutama.
m Kui katkendlik heli léheb iile pidevaks, peatage sdiduk otsekohe.
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LATVIAN

1. Funkcijas apraksts

Transporta [idzeklis ir aprikots ar sistemu, kas atvieglo atpakalgaitas novietoSanas manevrus, uztverot skérslus, kas varétu
sabojat transporta [idzekli. Uztverto Skérsli nekav&joties noradis skanas signals ar partraukumiem, palielinot frekvenci, lidz tas
kl@s par nepartrauktu toni, kad transporta lidzeklis tuvosies cie$ak Skerslim.

@ ~ @D | o 0sm 5
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<105>>) ~ (<15 > Bi  Bi
0.9 ~1.5m 1/2 sec

BRIDINAJUMS
Minétie attalumi ir tikai norades; katras uztversanas zonas forma var variét no transporta lidzekja uz transporta lidzekli.
Uztversanas zona vienmér ir nemta no aizmugureja bufera, neatkarigi no ta, vai ir instaleti vilkSanas akis vai rezerves ritena
parsegs. Ja tas ir piemeroti, nemiet vérd rezerves ritena parsega un vilksanas aka izmeru.
Nepartraukta signalizéS§anas zona: Ta ir zona, kas ir vistuvak aizmugur&jam buferim.
Sistéma uztver $kérslus un izplata nepartrauktu skanas signalu, neatkarigi no ta, vai transporta
lidzeklis tiek vai netick darbinats.

Statiska zona: Ta ir starpposma zona. Sist€ma uztver $kerslus un izplata skanas signalu

ar partraukumiem neatkarigi no ta, vai transporta Iidzeklis tiek vai netiek darbinats.
Dinamiska zona: Ta ir visattalaka zona un ar visplasaka. Sistéma uztver $kérslus,

bet izplata skanas signalu ar partraukumiem tikai attaluma.

BRIDINAJUMS
Nodprosiniet, ka jiis pats/pati esat iepazinies / iepazinusies ar sistému pec tam, kad td ir pielagota jisu transporta lidzeklim.

2. Darbibas tipi jeb veidi

2.1. Visparigas rekomendacijas

Lai ari §1 ierice ir derigs lidzeklis, braucot atpakalgaita, atcerieties, ka vaditajs vienmér ir atbildigs par tuvuma esoso skérslu
novertesanu. Vienmer brauciet uzmanigi un piesardzigi, lai izvairitos no cilvéku (bérnu, dzivnieku,...) ievainoSanas vai materiala
zaud€juma radiSanas. Ja jiis braucat atpakalgaita liela atruma, sensori nespes savlaicigi uztvert skerslus.
2.2. Tslaicigi darbibas traucgjumi

Sistema nevar darboties pareizi sekojosas situacijas:

m ja uz sensora ir kads sveSkermenis (ledus, sniegs, dubli,...)

W ja jus esat tuvu radio komunikacijas antenai

m ja jis tuvojaties ultraskanas vilnu avotam (ruporam, motocikla motoram,...)

| ja cel$ ir grumbains

m ja transporta [idzeklis ir uzskaitits nevienmeriga slodzes sadalfjuma dg]

m stipra lietus vai Gidens §lakstu uz sensora dé|

W ja sensors ir aizsalis/sasalis

2.3. Samazinats sensora diapazons

Uztveres diapazons var samazinaties sekojosas situacijas:

m ja transporta lidzeklis ir novietots ilgu laiku karsta saul€ vai auksta laika

m objektu ar zemam atstaro$anas Tpasibam gadijuma

W ja uztverSanas sensors ir nosprostots ar dubliem, sniegu vai ledu.

2.4. Nav uztveres

Pateicoties to zemajam atstaroSanas Tpasibam, sensori nevares uztvert sekojosus objektus:

m Joti zemus, tievus un smailus objektus (vadus, virves, vadu sétas, utt.)

m objektus ar augstam absorb&Sanas Tpasibam (sniegu, kokvilnu, utt.) )@

m asu lenku objektus R
Sistéma nevarés uztvert noteikta dizaina buferu zemakas dalas.

3. Darbibas procediira
3.1. Motora iedarbinaSana.

BRIDINAJUMS
Parliecinieties, vai motors darbojas kartigi, lai pasargatu bateriju no izladesands.
3.2. Uzstadiet masinas stiires svira uz “R”(atpakalgaita), lai aktivizétu sistému
3.3. Sistema tagad ir gatava kaveklu uztverSanai

BRIDINAJUMS
m Vienmér tuvojieties $keérslim lénam (ar mazaku atrumu par 5 km/h) un esat gatavs/gatava atri nospiest bremzes pedali.
m Kad signals mainas no partraukta uz nepartrauktu, nekavgjoties apstadiniet transporta lidzekli.

Bip Bip Bip
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LIETUVISKAI

1. Veikimo aprasymas

Transporto priemongje jmontuota sistema, kuri palengvina atbulinio parkavimo manevrus, aptikdama klititis, kurios
gali apgadinti transporto priemong. Aptikta klititis bus nurodoma kintamu pypséjimu, kurio daznumas greitéja,

kol tampa vientisu signalu, kai masina artinasi prie klifities.

a0 ~ 05|
T | 10-06m o
<o5>) ~ (<Ko= BiBi Bi Bi
0.5~0.9m 1/8 sec
<]09>) ~ (<15 > Bi Bi
0.9 ~1.5m 1/2 sec

ISPEJIMAS

Minimi atstumai yra tik orientaciniai, kiekvienos aptikimo zonos forma gali skirtis priklausomai nuo transporto priemonés.
Nustatymo zona nustatoma nuo galinés bamperio dalies, nepriklausomai ar sumontuoti buksyravimo kablys, ar atsarginis ratas.
Jei jie sumontuoti, prasome atsizvelgti | atsarginio rato gaubto, bei buksyravimo kablio dydj.
Istisinio signalizavimo zona: Tai artimiausiai nuo galinio bamperio esanti zona. Sistema
aptinka klititis, bei skleidZia iStisinj pypséjima, net tuo metu, kai transporto priemoné

nejuda.

Statiné zona: Tai tarpiné zona. Sistema aptinka klititis, bei skleidzia pypséjima su pertrii-
kiais, net tuo metu, kai transporto priemoné nejuda.

Dinaminé zona: Tai atokiausia, bei placiausia zona. Sistema aptinka kliatis, bet skleidzia
nutriikstantj pypsejima, jei sumazéja atstumas iki kliaties.

ISPEJIMAS

[sitikinkite, jog jiis susipaZinote su sistema, po to, kai ji buvo sumontuota jiisy automobilyje.

2. Eksploatacijos patarimai

2.1. Bendros rekomendacijos

Nors §is jrenginys yra efektyvi priemon¢ vaziuojant atbuline eiga, prisiminkite, jog vairuotojas visada privalo
ivertinti netoliese esancias klititis. Visada vairuokite atsargiai bei apdairiai, kad nesuzeistuméte zmoniy (vaiky, gyviiny, ...),
ar nepadarytuméte materialinés Zalos. Jei atbuline eiga vaziuosite greitai, davikliai nespés nustatyti kliti¢iy laiku.
2.2. Laikini sutrikimai

Sistema gali nesuveikti tinkamai Siose situacijose:

m jei ant daviklio yra svetimkiiniy (ledo,sniego,purvo,...)

m jei jis esate netol radijo rysio antenos

m jei jUs artéjate prie ultragarso bangy Saltinio (garso signalo, motociklo variklio,...)

m jei kelias yra nelygus

m jei automobilyje yra nevienodas apkrovos paskirstymas

m jei labai lyja, ar vanduo taskosi ant daviklio

m jei daviklis yra uzalgs.

2.3. Sumazéjes jautrumo diapazonas

Jautrumo diapazonas gali sumazéti Siose situacijose:

W jei transporto priemoné pastatyta ilgesniam laikui karStoje sauléje, ar Saltame ore

m jei objektai turi prastas atspindéjimo savybes

m jei ant nustatymo daviklio yra apnasy purvo, sniego ar ledo.

2.4. néra Kliuties aptikimo

Dél silpny atspindéjimo savybiy, davikliai gali neaptikti $iy objekty:

m labai Zemuy, plony ar taskiniy objekty (laidy, virviy, vielos tvory ir t.t.)
m objekty turin¢iy aukstas sugerimo savybes (sniego, medvilnés ir t.t.) ]
N ﬁ

m objekty turin¢iy astrius kampus.
Sistema gali nesugebéti aptikti tam tikry Zemesniy bamperio konstrukcijos daliy.

3. Eksploatacijos procediira OFF ON
3.1. Uzveskite variklj. —
ISPEJIMAS

[sitikinkite, kad variklis uzvestas, tam, kad neissikrauty akumuliatorius.

3.2. [junkite perjungimo svirtj { “R”(atbuling pavarg), kad jjungtuméte sistema.

3.3. Dabar sistema paruosta aptikti kliditis.

ISPEJIMAS

m Prie kliGities visada artékite 1étai ( 1é¢iau nei 5 km/h), bei bikite pasiruose
greitai spausti stabziy pedala.

Bip Bip Bip
nedelsdami stabdykite automobilj.
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